                   触摸屏与计算机之间通讯协议

概述：本系统是以MODBUS 协议（软件）为通讯协议，以RS485通讯（硬件）方式组成网络的。触摸屏通过COM2口与计算机连接，触摸屏为从机端，计算机为主机端。系统结构框架图如下所示：

 SHAPE 



注意：触摸屏COM2口的第9针为A+，第8针为B-

一．通讯参数：

1.波特率：9600；

2.数据位：8位；

3.停止位：1位；

4.校验位：NONE；

5.停止位：1位；

二．MODBUS通讯协议说明：

读字数据操作按功能码3格式执行，写字数据操作按功能码6格式执行，读位数据操作按功能码1格式执行，写位数据操作按功能码5格式执行。

.注意：写数据或写位之前必须将地址为n：0x999的位置1.

1.功能码 0x01(01):读线圈 
请求帧格式：从机地址+0x01+线圈起始地址+线圈数量+CRC 检验 

	序号
	数据（字节）意义
	字节数量
	说明

	1
	从机地址
	1 个字节
	由参数中设定

	2
	0x01（功能码）
	1 个字节
	读线圈

	3
	线圈起始地址
	2 个字节
	高位前，低位后

	4
	线圈数量
	2 个字节
	高位前，低在后，N

	5
	CRC 检验
	2 个字节
	低位前，高位后


响应帧格式：从机地址+0x01+字节数+线圈状态+CRC 检验 

	序号
	数据（字节）意义
	字节数量
	说明

	1
	从机地址
	1 个字节
	由参数中设定

	2
	0x01（功能码）
	1 个字节
	读线圈

	3
	字节数
	1 个字节
	值：【（N+7）/8】

	4
	线圈状态
	2 个字节
	【（N+7）/8】个字节 

每8个线圈合为一个字节，最后一个若不足8位，未定义部分填 0.前8个线圈在第一个字节，最地址最小的线圈在最低位。依次类推

	5
	CRC 检验
	2 个字节
	低位前，高位后


2.功能码 0x03(03):读寄存器 

请求帧格式：从机地址+0x03+寄存器起始地址+寄存器数量+CRC 检验 

	序号
	数据（字节）意义
	字节数量
	说明

	1
	从机地址
	1 个字节
	由参数中设定

	2
	0x03（功能码）
	1 个字节
	读寄存器

	3
	寄存器起始地址
	2 个字节
	高位前，低位后

	4
	寄存器数量
	2 个字节
	高位前，低在后，N

	5
	CRC 检验
	2 个字节
	低位前，高位后


      响应帧格式：从机地址+0x03+字节数+寄存器值+CRC 检验
	序号
	数据（字节）意义
	字节数量
	说明

	1
	从机地址
	1 个字节
	由参数中设定

	2
	0x03（功能码）
	1 个字节
	读寄存器

	3
	字节数
	1 个字节
	N*2

	4
	寄存器值
	N*2 个字节
	每两字节表示一个寄存器值，高位在前，低位在后。寄存器的值小的排在前面

	5
	CRC 检验
	2 个字节
	低位前，高位后


3.功能码 0x05(05):写单线圈 
请求帧格式：从机地址+0x05+线圈地址+线圈状态+CRC 检验 

	序号
	数据（字节）意义
	字节数量
	说明

	1
	从机地址
	1 个字节
	由参数中设定

	2
	0x05（功能码）
	1 个字节
	写单线圈

	3
	线圈地址
	2 个字节
	高位前，低位后

	4
	线圈状态
	2 个字节
	高位在前，低位在后。非 0即为有效

	5
	CRC 检验
	2 个字节
	低位前，高位后


 响应帧格式：从机地址+0x05+线圈地址 +线圈状态+CRC 检验 

	 序号
	数据（字节）意义
	字节数量
	说明

	1
	从机地址
	1 个字节
	由参数中设定

	2
	0x05（功能码）
	1 个字节
	写单线圈

	3
	线圈地址
	2 个字节
	高位前，低位后

	4
	线圈状态
	2 个字节
	高位在前，低位在后。非 0即为有效

	5
	CRC 检验
	2 个字节
	低位前，高位后


4.功能码 0x06(06):写单寄存器 

请求帧格式：从机地址+0x06+寄存器地址+寄存器值+CRC 检验 

	序号
	数据（字节）意义
	字节数量
	说明

	1
	从机地址
	1 个字节
	由参数中设定

	2
	0x06（功能码）
	1 个字节
	写单寄存器

	3
	寄存器地址
	2 个字节
	高位前，低位后

	4
	寄存器值
	2 个字节
	高位在前，低位在后。非 0即为有效

	5
	CRC 检验
	2 个字节
	低位前，高位后


响应帧格式：从机地址+0x06+寄存器地址+寄存器值+CRC 检验 
	序号
	数据（字节）意义
	字节数量
	说明

	1
	从机地址
	1 个字节
	由参数中设定

	2
	0x06（功能码）
	1 个字节
	写单寄存器

	3
	寄存器地址
	2 个字节
	高位前，低位后

	4
	寄存器值
	2 个字节
	高位在前，低位在后。非 0即为有效

	5
	CRC 检验
	2 个字节
	低位前，高位后


三．从机数据、单线圈地址分配表：

	序号
	字/位
	 地址
	功能码
	              说明

	1
	字
	n：1000
	3、6
	远控型控制字

	2
	字
	n：1001
	3
	当前湿度（只读）      

	3
	字
	n：1002
	3
	当前温度（只读）      

	4
	字
	n：1003
	3、6
	设定湿度上限（读/写）  

	5
	字
	n：1004
	3、6
	设定温度下限（读/写）  

	6
	字
	n：1006
	3、6
	运行模式（读/写），0=除湿模式；

                 1=加湿模式；

                 2.=自动模式；

                 3.=通风模式；

	7
	字
	n：1007
	3
	运行状态（只读），0=停机；

                 1=待机；

                 2.正在除湿；

                 3=正在加湿；

                 4=正在通风；

5=正在化霜；

6=远控(除湿)；

7=远控(加湿)；

8=远控(负离子)；

9=远控(消毒)；

10=远控(负离子+消毒)；

11=远控(除湿+负离子)；

12=远控(除湿+消毒)；

13=远控(除湿+负离子+消毒)；

14=远控(加湿+负离子)；

15=远控(加湿+消毒)；

16=远控(加湿+负离子+消毒)；

	

	1
	位
	n：1000
	1、5
	消毒器开/关（读/写），0=关、1=开

	2
	位
	n：1001
	1、5
	开/关（读/写），0=关、1=开

	3
	位
	n：1002
	1、5
	负离子开/关（读/写），0=关、1=开

	4
	位
	n：1003
	1
	压机运行状态（读），0=关、1=开

	5
	位
	n：1004
	1
	风机运行状态（读），0=关、1=开

	6
	位
	n：1005
	1
	加湿机运行状态（读），0=关、1=开

	7
	位
	n：1006
	1
	

	8
	位
	n：1007
	1
	

	9
	位
	n：1008
	1
	相序保护（读），0=正常、1=故障

	10
	位
	n：1009
	1
	盘管传感器（读），0=正常、1=故障

	11
	位
	n：1010
	1
	环温传感器（读），0=正常、1=故障

	12
	位
	n：1011
	1
	湿度传感器（读），0=正常、1=故障

	13
	位
	n：1012
	1
	压机过载（读），0=正常、1=故障

	14
	位
	n：1013
	1
	低压保护（读），0=正常、1=故障

	15
	位
	n：1014
	1
	上水位（读），0=正常、1=故障

	16
	位
	n：1015
	1
	下水位（读），0=正常、1=故障


三．从机数据、单线圈地址分配表：

波特率  默认 9600  N  8  1（波特率可设定）

从站号可设置

关于上位机监控，有2种方式

方式一：远控方式(触摸屏上开关一定要处在“关OFF”位置)
除湿、加湿、消毒寄存器地址为 1000（10进制）

向该寄存器写值，含义如下：  

      00H:停止工作状态

      03H:除湿状态

      05H:加湿状态

      09H:负离子状态

      0BH:除湿+负离子状态

      0DH:加湿+负离子状态

      11H:消毒状态

      13H:除湿+消毒状态

      15H:加湿+消毒状态

      19H:负离子+消毒状态

      1BH:除湿+负离子+消毒状态

      1DH:加湿+负离子+消毒状态

读寄存器 功能码03

写寄存器 功能码06

方式二：查询（读/写）方式

能根据协议内容，用01、03、05、06功能码进行读写操作。

范例：
1.读1号机当前湿度(n=1，数据地址=1001)：
发命令

01 03 03 E9 00 01 55 BA

2.写1号机开机(n=1，位地址=1001)：
发命令

01 05 03 E9 FF 00 5D 8A
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