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[bookmark: _Toc61609607]1 前言
本通讯协议详细地描述ANM03-V3.0总监控RS485对上通讯协议，包括总监控自身信息、交流电源子系统、直流电源子系统、UPS电源子系统和通信电源子系统等信号。用于指导总监控与后台、总监控主机和备机之间的RS485 Modbus通讯。
[bookmark: _Toc295377072][bookmark: _Toc61609608]2 Modbus基本规则
1）所有RS485通信回路都应遵照主、从方式。依照这种方式，数据可以在一个主站和32个子站之间传递。
2）主站将初始化的模块在RS485通信回路上传递的所有信息。
3）任何一次通信都不能从子站开始。
4）在RS485回路上的所有通信都以“信息帧”方式传递。
5）如果主站或子站接收到含有未知命令的信息帧，则不予响应。
[bookmark: _Toc61609609][bookmark: _Toc295377073]3 数据帧格式
通信传输为异步方式，并以字节(数据帧)为单位。在主站和子站之间传递的每一个数据帧都是以10位的串行数据流。
表1 数据帧格式
	项目
	描述

	起始位
	1位

	数据位
	8位

	奇偶校验位
	无

	停止位
	1位

	传输波特率
	默认为9600bps，界面可调。


[bookmark: _Toc61609610]4 通讯规约
[bookmark: _Toc61609611]4.1 通讯规约说明
当通信命令发送至仪器时，符合相应的地址码的设备接收通信命令，并除去地址码，读取信息，如果没有出错，则执行相应的任务，然后把执行结果返送给发送者。返回的信息中包括地址码、执行动作的功能码、执行动作后的数据以及错误校验码(CRC)。如果出错就不发送任何信息。
[bookmark: _Toc61609612]4.2 信息帧格式
信息帧格式如表2所示。其中应用数据单元（ADU）包括地址码、功能码、数据区和错误校验，简单协议数据单元PDU包括功能码和数据区。


表2 信息帧格式
	初始结构
	地址码
	功能码
	数据区
	错误校验
	结束结构

	延时(>= 4个字节的时间)
	1字节
8位
	1字节
8位
	N字节
N*8位
	2字节
16位
	延时(>= 4个字节的时间)


[bookmark: _Toc61609613]4.3 地址码(Address)
地址码为每次通信传送的信息帧中的第一个数据帧(8位)，从0到255。单个设备的地址范围是1-247，这个字节表明由用户设定的地址码的子机将接收由主机发送来的信息，并且每个子机都有唯一的地址码，并且响应数据帧均以各自的地址码开始。主机发送来的地址码表明将发送到的子机地址，而子机发送的地址码表明回送的子机地址。
[bookmark: _Toc61609614]4.4 功能码(Function Code)
功能码是每次通信传送的第二个数据。Modbus通讯规约定义功能码为1-255。本机利用其中的一部分功能码。作为主机请求发送，通过功能码告诉子机执行什么动作。作为子机响应，子机发送的功能码与主机发送来的功能码一样，并表明子机已响应主机进行操作。如果子机发送的功能码的最高位是1(功能码>127)，则表明子机没有响应或出错。
下表列出功能码具体的含义及操作。
                    表3  Modbus部分功能码
	功能码
	定义
	操作
	作用

	0x03
	读保持寄存器
	读取一个或多个寄存器数据。
	可读取装置遥测、遥信及参数信息。

	 0x04
	读输入寄存器
	读取一个或多个寄存器数据。
	可读取装置遥测、遥信及参数信息。

	0x10
	写多个寄存器
	写多个寄存器数据。
	可写入遥控及参数信息。

	0x17
	读/写多个寄存器
	一个读操作和一个写操作的组合。
	可读写参数信息。


[bookmark: _Toc61609615]4.4.1  0x03 读保持寄存器
主机利用功能码为0x03的通讯命令，读取保持寄存器连续块的内容(1~125个寄存器)。功能码0x03映射的数据区的输入寄存器值都是16位(2字节)。这样从装置读取的寄存器值都是2字节。数据区的数据都是每2个字节为一组的双字节数，且高字节在前。
请求PDU：
	功能码
	1个字节
	0x03

	起始地址
	2个字节
	0x0000 至0xFFFF

	寄存器数量
	2个字节
	Num_R(读寄存器的数量): 
1 至125（0x7D）


响应PDU：
	功能码
	1个字节
	0x03

	字节数
	1个字节
	2*Num_R

	寄存器值
	2个字节* Num_R
	寄存器数据


错误：
	差错码
	1个字节
	0x83

	异常码
	1个字节
	01、02、03或04



实例：这是一个请求读寄存器108-110的实例。
	请求PDU
	响应PDU

	域名
	（16进制）
	域名
	（16进制）

	功能码
	03
	功能码
	03

	起始地址高
	00
	字节数
	06

	起始地址低
	6B
	寄存器1值高（108）
	02

	寄存器数量高
	00
	寄存器1值低（108）
	2B

	寄存器数量低
	03
	寄存器2值高（109）
	00

	
	寄存器2值低（109）
	00

	
	寄存器3值高（110）
	00

	
	寄存器3值低（110）
	64


[bookmark: _Toc61609616]4.4.2  0x04 读输入寄存器
主机利用功能码为0x04的通讯命令，读取输入寄存器连续块的内容(1~125个寄存器)。功能码0x04映射的数据区的输入寄存器值都是16位(2字节)。这样从装置读取的寄存器值都是2字节。数据区的数据都是每2个字节为一组的双字节数，且高字节在前。
请求PDU：
	功能码
	1个字节
	0x04

	起始地址
	2个字节
	0x0000 至0xFFFF

	寄存器数量
	2个字节
	Num_R(读寄存器的数量): 
1 至125（0x7D）


响应PDU：
	功能码
	1个字节
	0x04

	字节数
	1个字节
	2*Num_R

	寄存器值
	2个字节* Num_R
	寄存器数据


错误：
	差错码
	1个字节
	0x84

	异常码
	1个字节
	01、02、03或04


实例：这是一个请求读寄存器108-110的实例。
	请求PDU
	响应PDU

	域名
	（16进制）
	域名
	（16进制）

	功能码
	04
	功能码
	04

	起始地址高
	00
	字节数
	06

	起始地址低
	6B
	寄存器1值高（108）
	02

	寄存器数量高
	00
	寄存器1值低（108）
	2B

	寄存器数量低
	03
	寄存器2值高（109）
	00

	
	寄存器2值低（109）
	00

	
	寄存器3值高（110）
	00

	
	寄存器3值低（110）
	64


[bookmark: _Toc61609617]4.4.3  0x10 写多个寄存器
在一个远程设备中，使用该功能码0x10写入连续寄存器块(1~123个寄存器)。在请求数据域中说明了请求写入的值。每个寄存器将数据分成两字节。正常的响应返回功能码、起始地址和被写入寄存器的数量。
请求PDU：
	功能码
	1个字节
	0x10

	起始地址
	2个字节
	0x0000 至0xFFFF

	寄存器数量
	2个字节
	Num_W(写的寄存器数量)：
1 至123（0x7B）

	字节数
	1个字节
	2*Num_W

	寄存器值
	2个字节* Num_W
	寄存器数据


响应PDU：
	功能码
	1个字节
	0x10

	起始地址
	2个字节
	0x0000 至0xFFFF

	寄存器数量
	2个字节
	Num_W : 1 至123（0x7B）


错误：
	差错码
	1个字节
	0x90

	异常码
	1个字节
	01、02、03或04


实例：这是一个请求将十六进制00 0A 和01 02写入以2开始的两个寄存器的实例。
	请求PDU
	响应PDU

	域名
	（16进制）
	域名
	（16进制）

	功能码
	10
	功能码
	10

	起始地址高
	00
	起始地址高
	00

	起始地址低
	01
	起始地址低
	01

	寄存器数量高
	00
	寄存器数量高
	00

	寄存器数量低
	02
	寄存器数量低
	02

	字节数
	04
	

	寄存器1值高
	00
	

	寄存器1值低
	0A
	

	寄存器2值高
	01
	

	寄存器2值低
	02
	


[bookmark: _Toc61609618]4.4.4  0x17 读/写多个寄存器
在一个单独Modbus事务中，这个功能码实现了一个读操作和一个写操作的组合。从零开始寻址保持寄存器。请求说明了起始地址、被读取的保持寄存器号和起始地址、保持寄存器号以及被写入的数据。在写数据域中，字节数说明随后的字节号。正常的响应包括被读出的寄存器组的数据。在读数据域中，字节数域说明随后的字节数量。
请求PDU：
	功能码
	1个字节
	0x17

	读起始地址
	2个字节
	0x0000 至0xFFFF

	读的数量
	2个字节
	Num_R(读寄存器的数量): 
1 至125（0x7D）

	写起始地址
	2个字节
	0x0000 至0xFFFF

	写的数量
	2个字节
	Num_W(写寄存器的数量): 
1 至121（0x79）

	写字节数
	1个字节
	2个字节* Num_W 

	写寄存器值
	2个字节* Num_W
	寄存器数据


响应PDU：
	功能码
	1个字节
	0x17

	字节数
	1个字节
	2*Num_R

	读寄存器值
	2个字节* Num_R
	寄存器数据


错误：
	差错码
	1个字节
	0x97

	异常码
	1个字节
	01、02、03或04


实例：这是一个请求从寄存器4 开始读六个寄存器并且从寄存器15 开始读三个寄存器的实例。
	请求PDU
	响应PDU

	域名
	（16进制）
	域名
	（16进制）

	功能码
	17
	功能码
	17

	读起始地址高
	00
	字节数
	0C

	读起始地址低
	03
	读寄存器1值高
	00

	读的数量高
	00
	读寄存器1值低
	FE

	读的数量低
	06
	读寄存器2值高
	0A

	写起始地址高
	00
	读寄存器2值低
	CD

	写起始地址低
	0E
	读寄存器3值高
	00

	写的数量高
	00
	读寄存器3值低
	01

	写的数量低
	03
	读寄存器4值高
	00

	写字节数
	06
	读寄存器4值低
	03

	写寄存器1值高
	00
	读寄存器5值高
	00

	写寄存器1值低
	FF
	读寄存器5值低
	0D

	写寄存器2值高
	00
	读寄存器6值高
	00

	写寄存器2值低
	FF
	读寄存器6值低
	FF

	写寄存器3值高
	00
	

	写寄存器3值低
	FF
	


[bookmark: _Toc61609619]4.5 错误校验码(CRC)
主机或子机可用校验码进行判别接收信息是否出错。错误校验码采用CRC-16校验方法。冗余循环码(CRC)包含2个字节，即16位二进制，低字节在前，高字节在后。CRC码由发送端计算，放置于发送信息的尾部。接收端的设备再重新计算接收信息的CRC码是否与接收到的相同，如果二者不同，则表明出错。CRC码的计算从＜子机地址＞开始，除＜CRC码＞的所有字节。
CRC码的计算方法是，先预置16位寄存器全为1。再逐渐把每8位数据信息进行处理。在进行CRC码计算时只用8位数据位，起始位及停止位都不参与CRC码计算。在计算CRC码时，8位数据与寄存器的数据相异或，得到的结果向低位位移一位，用0填补最高位。再检查最低位，如果最低位为1，把寄存器的内容与预置数异或，如果最低位为0，不进行异或运算。这个过程一直重复次。第8次移位后，下一个8位再与现在的寄存器的内容相异或，这个过程与上次一样重复8次。当所有的数据信息处理完后，最后寄存器的内容即为CRC码值。
CRC-16码的计算步骤为：
1) 置16 位CRC 寄存器为十六进制FFFF；
2) 把一个8 位数据与CRC 寄存器的低8 位相异或，把结果放于CRC 寄存器；
3) 把CRC 寄存器的内容右移一位，用0 填补最高位，检查移出位；
4) 如果最低位为0：重复第3 步（再次移位）；
5) 如果最低位为1：CRC 寄存器与十六进制数A001 进行异或；
6) 重复步骤3 和4，直到右移8 次，这样整个8 位数据全部进行了处理；
7) 重复步骤2 到5，进行下一个数据处理；
8) 最后得到的CRC 寄存器值即为CRC 码，传送时将低8 位先发送，高8位最后发送。
[bookmark: _Toc61609620]4.6 出错处理
当装置检测到了CRC码出错以外的错误时，必须向主机返回信息，功能码的最高位置1，即从机返回的功能码是在主机发送的功能码的基础上加128。以下的这些代码表明有意外的错误发生。
从主机接收到的信息如有CRC错误，则被装置忽略。表4为从机返回错误码的格式，表5为涉及到的错误码。
表4 从机返回错误码的格式
	项目
	描述

	地址码
	1字节

	功能码
	1字节（最高位是1）

	错误码
	1字节

	CRC码
	2字节


表5 涉及错误码
	代码
	名称
	含义

	01
	非法的功能码
	接收到的功能码不支持。

	02
	非法的数据地址
	读写操作指定的地址超出子机的有效范围。

	03
	非法的数据值
	接收到主机发送的数据值超出相应地址的数据范围。

	04
	从机设备故障
	从机设备故障，无法正常提供读写操作。


[bookmark: _Toc61609621][bookmark: _Toc37509132]4.7  功能码使用范围对应表
	功能码
(HEX)
	名称
	适应范围
	功能

	03
	读保持寄存器
	读参数设置等信息
	读遥测/遥信/
遥控/遥调

	04
	读输入寄存器
	读取开关量、运行状态信息
	读遥测/遥信

	10
	写多个寄存器
	设置参数
	写遥调


[bookmark: _Toc61609622]5 附录：地址和数据
[bookmark: _Toc61609623]5.1  一体化电源系统信息表分配
信号地址为首地址加上偏移地址之和。
一体化电源系统信息表的总体分配如下：
	序号
	信号类别
	信号分类
	首地址
	偏移地址
	信号内容

	1
	遥测
（功能码0x03/0x04）
	交流电源子系统
	0x0000
	0x0600~
	交流遥测信息

	
	
	UPS电源子系统
	0x0000
	0x0400~
	UPS遥测信息

	
	
	通信电源子系统
	0x0000
	0x0500~
	通信遥测信息

	
	
	1~3#直流电源子系统(最多3组信号)
	0x0000/
0x4000/
0x8000
	0x0000~
	交直流母线及绝缘信息

	
	
	
	
	0x0100~
	充电模块信息

	
	
	
	
	0x0200~
	电池信息—电池电压

	
	
	
	
	0x0300~
	电池信息—电池内阻

	2
	遥信
	一体化电源总遥信
	0x1000
	0x0900~
	一体化电源总遥信

	
	
	交流电源子系统
	0x1000
	0x0500~
	交流遥信信息1

	
	
	
	
	0x0600~
	交流遥信信息2

	
	
	UPS电源子系统
	0x1000
	0x0300~
	UPS遥信信息1

	
	
	
	
	0x0700~
	UPS遥信信息2

	
	
	通信电源子系统
	0x1000
	0x0400~
	通信遥信信息1

	
	
	
	
	0x0800~
	通信遥信信息2

	
	
	1~3#直流电源子系统
(最多3组信号)
	0x1000/
0x5000/
0x9000
	0x0000~
	直流运行状态信息

	
	
	
	
	0x0100~
	绝缘检测（AJK）-1

	
	
	
	
	0x0200~
	绝缘检测（AJK）-2

	3
	遥控
	一体化电源总遥控
	0x2000
	0x0900~
	一体化电源总遥控

	
	
	交流电源子系统
	0x2000
	0x0300~
	交流遥控信息

	
	
	UPS电源子系统
	0x2000
	0x0100~
	UPS遥控信息

	
	
	通信电源子系统
	0x2000
	0x0200~
	通信遥控信息

	
	
	1~3#直流电源子系统
(最多3组信号)
	0x2000/
0x6000/
0xA000
	0x0000~
	直流遥控信息

	4
	参数
(不对外)
	一体化电源总参数
	0x3000
	0x0900~
	一体化电源总参数

	
	
	硬节点设置
	0x3000
	0x0A00~
	硬节点设置01-交流

	
	
	
	
	0x0B00~
	硬节点设置02-直流

	
	
	
	
	0x0C00~
	硬节点设置03-通信

	
	
	
	
	0x0D00~
	硬节点设置04-逆变

	
	
	
	
	0x0E00~
	硬节点设置05-交直流

	
	
	
	
	0x0F00~
	硬节点设置06-通信逆变

	
	
	交流电源子系统
	0x3000
	0x0300~
	交流参数信息1

	
	
	
	
	0x0400~
	交流参数信息2

	
	
	UPS电源子系统
	0x3000
	0x0100~
	UPS参数信息

	
	
	通信电源子系统
	0x3000
	0x0200~
	通信参数信息

	
	
	1~3#直流电源子系统
(最多3组信号)
	0x3000/
0x7000/
0xB000
	0x0000~
	直流参数信息

	
	
	
	
	0x0500~
	绝缘参数信息


[bookmark: _Toc61609624]5.2  一体化电源总信号
一体化电源总信号的总体分配如下：
	序号
	信号类别
	首地址
	偏移地址
	信号分组
	字节数

	1
	遥信
	0x1000
	0x0900~0x0901
	一体化电源总遥信
	4 Bytes

	2
	遥控
	0x2000
	0x0900~0x0900
	一体化电源总遥控
	2 Bytes

	3
	参数
	0x3000
	0x0900~0x097A
	一体化电源总参数
	246 Bytes


[bookmark: _Toc61609625]5.2.1  一体化电源总遥信(只读)
交流子系统遥信数据区的首地址为0x1000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
交流子系统遥信数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	位号
	位定义

	0x0900~
	一体化电源总遥信
	26 Bytes
	
	

	
	运行总故障(主机时自身产生，备机时从主机传过来)
	2 Bytes
	BIT0
	一体化电源系统故障  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	一体化电源总监控装置故障
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	一体化电源总监控参数异常：   
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	总监控主机和备机通讯中断(主机模式下才报警)   1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	开出模块通讯中断    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	
	开出模块通讯中断
	2 Bytes
	BIT0~2
	1~3#开出模块通讯中断1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3~15
	未定义

	
	预留
	20 Bytes
	
	

	
	备机运行故障（备机时自身产生，主机时从备机传过来）
	2 Bytes
	BIT0
	总监控备机装置故障  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	总监控备机和主机通讯中断:
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	1#总监控装置故障采集单元(数显表)通讯中断:              1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	2#总监控装置故障采集单元(数显表)通讯中断:              1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc61609626]5.2.2  一体化电源总遥控(可读写,不对外) 
一体化电源总遥控数据区的首地址为0x2000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
一体化电源总遥控数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	位号
	位定义

	0x0900~
	遥控信息
	2 Bytes
	
	

	
	备机运行故障(备机传到主机)
	2 Bytes
	BIT0
	总监控备机装置故障  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	总监控备机和主机通讯中断:
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	1#总监控装置故障采集单元(数显表)通讯中断:              1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	2#总监控装置故障采集单元(数显表)通讯中断:              1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc61609627]5.2.3  一体化电源总参数(可读写,不对外)
一体化电源总参数数据区的首地址为0x3000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
一体化电源总参数数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	单位
	备注

	0x0900~
	一体化电源总参数
	246 Bytes
	
	

	
	告警音
	2 Bytes
	
	有效范围:  0--关闭  1--开启

	
	按键音
	2 Bytes
	
	有效范围:  0--关闭  1--开启

	
	背光时间
	2 Bytes
	min
	有效范围:  1~60

	
	交流电源配置
	2 Bytes
	
	有效范围:  0--无    1--有

	
	直流电源配置
	2 Bytes
	
	有效范围:  0--无    1--一组
2--二组    3--三组

	
	通信电源配置
	2 Bytes
	
	有效范围:  0--无    1--有

	
	UPS电源配置
	2 Bytes
	
	有效范围:  0--无    1--有

	
	交流电源一次图显示
	2 Bytes
	
	有效范围： 
0--文字模式       
1--动态图-1路ATS
2--动态图-2路ATS1
3--动态图-2路ATS2
4--动态图-3个电操
5--动态图-5个电操1
6--动态图-5个电操2

	
	直流电源一次图显示
	2 Bytes
	
	有效范围:  
0--文字模式
1--动态图--一充一电1
2--动态图--一充一电2
3--动态图--二充二电

	
	通信电源一次图显示
	2 Bytes
	
	有效范围:
0--文字模式
1--动态图--1组通信电源
2--动态图--2组通信电源

	
	UPS电源一次图显示
	2 Bytes
	
	有效范围:
0--文字模式
1--动态图--单UPS
2--动态图--双UPS(分列)
3--动态图--双UPS(串联)
4--动态图--双UPS(并联)

	
	母线失压补偿单元类型
	2 Bytes
	
	有效范围: 0--DLC/HR-220-D

	
	母线失压补偿单元个数
	2 Bytes
	
	有效范围: 0~3

	
	系统一次图显示
	2 Bytes
	
	有效范围:
0--无
1--2ATS3充2电2U2T
2--5电操3充2电2U
3--5电操3充2电2U2T

	
	开出模块个数
	2 Bytes
	
	有效范围: 0~3

	
	预留
	16 Bytes
	
	

	
	上行通讯协议
	2 Bytes
	
	有效范围: 0--MODBUS

	
	上行通讯波特率
	2 Bytes
	
	有效范围: 
0--9600
1--19200
2--115200

	
	上行通讯地址(0~255)
	2 Bytes
	
	有效范围: 0~255

	
	下行通讯协议
	2 Bytes
	
	有效范围: 0--MODBUS

	
	网络IP设置1(第1部分)
	8 Bytes
	
	4个寄存器依次为IP的低到高部分。

	
	子网掩码1
	8 Bytes
	
	4个寄存器依次为子网掩码的低到高部分。

	
	网络IP设置2
	8 Bytes
	
	4个寄存器依次为IP的低到高部分。

	
	子网掩码2
	8 Bytes
	
	4个寄存器依次为子网掩码的低到高部分。

	
	预留
	18 Bytes
	
	

	
	总监控时间--年
	2 Bytes
	
	

	
	总监控时间--月
	2 Bytes
	
	月有效范围: 1~12

	
	总监控时间--日
	2 Bytes
	
	日有效范围: 1~31

	
	总监控时间--时
	2 Bytes
	
	时有效范围: 0~23

	
	总监控时间--分
	2 Bytes
	
	分有效范围: 0~59

	
	总监控时间--秒
	2 Bytes
	
	秒有效范围: 0~59

	
	预留
	130 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0A00~
	硬节点设置01-交流
	224 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-交流(NO3~6)
	32 Bytes
	
	8字节*4个点

	
	硬节点设置-交流(1#ANUK)
	96 Bytes
	
	8字节*12个点

	
	硬节点设置-交流(2#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0B00~
	硬节点设置02-直流
	224 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-直流(NO3~6)
	32 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-直流(1#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-直流(2#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0C00~
	硬节点设置03-通信
	224 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-通信(NO3~6)
	32 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-通信(1#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-通信(2#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0D00~
	硬节点设置04-逆变
	224 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-逆变(NO3~6)
	32 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-逆变(1#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-逆变(2#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0E00~
	硬节点设置05-交直流
	192 Bytes
	
	当有第3个ANUK时才读取

	
	硬节点设置-交流(3#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-直流(3#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0F00~
	硬节点设置06-通信逆变
	192 Bytes
	
	当有第3个ANUK时才读取

	
	硬节点设置-通信(3#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	硬节点设置-逆变(3#ANUK)
	96 Bytes
	
	

	
	
	
	
	



[bookmark: _Toc61609628]5.3  交流子系统信息表
交流子系统信息表的总体分配如下：
	序号
	信号类别
	首地址
	偏移地址
	信号分组
	字节数

	1
	遥测
	0x0000
	0x0600~0x067B 
	交流进线信息
	200 Bytes

	
	
	
	
	交流母线信息
	48 Bytes

	2
	遥信
	0x1000
	0x0500~0x057B
	交流遥信信息1
	248 Bytes

	
	
	
	0x0600~0x067B
	交流遥信信息2
	238 Bytes

	
	
	
	
	预留
	10 Bytes

	3
	遥控
	0x2000
	0x0300~0x037A
	遥控信息
	4 Bytes

	4
	参数
	0x3000
	0x0300~0x037A
	交流参数信息1
	246 Bytes

	
	
	
	0x0400~0x047A
	交流参数信息2
	16 Bytes

	
	
	
	
	预留
	230 Bytes



[bookmark: _Toc61609629]5.3.1  交流遥测(只读)
交流子系统遥测数据区的首地址为0x0000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
交流子系统遥测数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	单位
	备注

	0x0600~
	交流进线信息
	200 Bytes
	
	

	
	1#交流进线A相电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1#交流进线B相电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1#交流进线C相电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1#交流进线A相电流
	2 Bytes
	0.1A
	ANUA上传值*CT倍比/100=实际电流值(1位小数)

	
	1#交流进线B相电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1#交流进线C相电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1#交流进线总电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1#交流进线零序电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1#交流进线A相有功功率
	2 Bytes
	0.01KW
	有符号数据(*100)

	
	1#交流进线B相有功功率
	2 Bytes
	0.01KW
	有符号数据(*100)

	
	1#交流进线C相有功功率
	2 Bytes
	0.01KW
	有符号数据(*100)

	
	1#交流进线总有功功率
	2 Bytes
	0.01KW
	有符号数据(*100)

	
	1#交流进线A相无功功率
	2 Bytes
	0.01KVar
	有符号数据(*100)

	
	1#交流进线B相无功功率
	2 Bytes
	0.01KVar
	有符号数据(*100)

	
	1#交流进线C相无功功率
	2 Bytes
	0.01KVar
	有符号数据(*100)

	
	1#交流进线总无功功率
	2 Bytes
	0.01KVar
	有符号数据(*100)

	
	1#交流进线A相视在功率
	2 Bytes
	0.01KVA
	

	
	1#交流进线B相视在功率
	2 Bytes
	0.01KVA
	

	
	1#交流进线C相视在功率
	2 Bytes
	0.01KVA
	

	
	1#交流进线总视在功率
	2 Bytes
	0.01KVA
	

	
	1#交流进线A相功率因数
	2 Bytes
	0.001
	有符号数据(*1000)

	
	1#交流进线B相功率因数
	2 Bytes
	0.001
	有符号数据(*1000)

	
	1#交流进线C相功率因数
	2 Bytes
	0.001
	有符号数据(*1000)

	
	1#交流进线总功率因数
	2 Bytes
	0.001
	有符号数据(*1000)

	
	1#交流进线频率
	2 Bytes
	0.01Hz
	

	
	2~4#交流进线信息
	50*3=150Bytes
	
	信号定义同1#交流进线信息

	
	交流母线信息
	48 Bytes
	
	

	
	1段母线A相电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1段母线B相电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1段母线C相电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1段母线A相电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1段母线B相电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1段母线C相电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1段母线零序电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1段母线电压频率
	2 Bytes
	0.01Hz
	

	
	2段母线信息
	16 Bytes
	--
	定义同1段母线信息

	
	3段母线信息
	16 Bytes
	--
	定义同1段母线信息

	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc61609630]5.3.2  交流遥信(只读)
交流子系统遥信数据区的首地址为0x1000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
交流子系统遥信数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	位号
	位定义

	0x0500~
	交流遥信信息1
	248 Bytes
	
	

	
	运行故障(总信号)
	2 Bytes
	BIT0
	交流系统故障        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	未定义

	
	
	
	BIT2
	交流馈线跳闸故障：   1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT3
	交流进线异常故障:    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	交流母线异常故障:    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	未定义

	
	
	
	BIT6
	交流采样单元参数设置异常
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	交流采样单元参数异常1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	交流电操分合闸总故障:1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT9
	交流ATS分合闸总故障:1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	1#ATS动作切换（南网）  1--动作 0--无

	
	
	
	BIT11
	2#ATS动作切换（南网）  1--动作 0--无

	
	
	
	BIT12~14
	未定义

	
	
	
	BIT15
	不可用

	
	外挂单元通讯中断(总信号)
	2 Bytes
	BIT0
	不可用

	
	
	
	BIT1
	交流采样单元通讯中断1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	状态采样单元通讯中断1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	跳闸采样单元通讯中断1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	馈线电流单元通讯中断1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	交流电源集中器通讯中1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5~15
	未定义

	
	交流采样单元通讯中断
	2 Bytes
	BIT0~3
	1~4#交流采样单元    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	
	交流电源集中器通讯中断
	2 Bytes
	BIT0~1
	1~2#集中器通讯中断  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	1段交流电源状态采样单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#状态采样单元      1--故障 0--正常    

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	1段交流电源状态采样单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~15
	17~32#状态采样单元  1--故障 0--正常    

	
	1段交流电源状态采样单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~15
	33~48#状态采样单元  1--故障 0--正常    

	
	1段交流电源状态采样单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#状态采样单元  1--故障 0--正常    

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	1段交流电源跳闸状态采样单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#状态采样单元      1--故障 0--正常    

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	1段交流电源跳闸状态采样单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~15
	17~32#状态采样单元  1--故障 0--正常    

	
	1段交流电源跳闸状态采样单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~15
	33~48#状态采样单元  1--故障 0--正常    

	
	1段交流电源跳闸状态采样单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#状态采样单元  1--故障 0--正常    

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	1段PSMC馈线电流单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#馈线电流单元      1--故障 0--正常    

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#馈线电流单元   1--故障 0--正常

	
	1段PSMC馈线电流单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT1~15
	17~32#馈线电流单元  1--故障 0--正常

	
	1段PSMC馈线电流单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT1~15
	33~48#馈线电流单元  1--故障 0--正常

	
	1段PSMC馈线电流单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#馈线电流单元  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	1#ANUA：电操控制
	2 Bytes
	BIT0
	1#交流进线开关状态  1--合   0--分

	
	
	
	BIT1
	1#交流进线跳闸状态  1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT2~3
	未定义

	
	
	
	BIT4
	母联开关状态        1--合   0--分

	
	
	
	BIT5
	母联跳闸状态        1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT6
	1#防雷器跳闸故障    1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT7
	就地模式            1--是   0--否

	
	
	
	BIT8
	远程模式            1--是   0--否

	
	
	
	BIT9
	1#闭锁信号告警      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	自定义

	
	
	
	BIT11
	自定义

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	2#ANUA：电操控制
	2 Bytes
	BIT0
	2#交流进线开关状态  1--合   0--分

	
	
	
	BIT1
	2#交流进线跳闸状态  1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT2~5
	未定义

	
	
	
	BIT6
	2#防雷器跳闸故障    1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT7~11
	自定义

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	3~4#ANUA:电操控制
	4 Bytes
	--
	定义同2#ANUA信息:电操控制

	
	1#ANUA: ATS控制
	2 Bytes
	BIT0
	1#交流进线开关状态  1--合   0--分

	
	
	
	BIT1
	1#交流进线跳闸状态  1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT2
	2#交流进线开关状态  1--合   0--分

	
	
	
	BIT3
	2#交流进线跳闸状态  1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT4
	母联开关状态        1--合   0--分

	
	
	
	BIT5
	母联跳闸状态        1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT6
	1#防雷器跳闸故障    1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT7
	1#强制分断告警      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	自定义       

	
	
	
	BIT9
	1#闭锁信号告警      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	ATS1一路合位       1--有效 0--无效

	
	
	
	BIT11
	ATS1二路合位       1--有效 0--无效

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	2#ANUA: ATS控制
	2 Bytes
	BIT0
	3#交流进线开关状态  1--合   0--分

	
	
	
	BIT1
	3#交流进线跳闸状态  1--合   0--分

	
	
	
	BIT2
	4#交流进线开关状态  1--合   0--分

	
	
	
	BIT3
	4#交流进线跳闸状态  1--合   0--分

	
	
	
	BIT4
	自定义

	
	
	
	BIT5
	自定义

	
	
	
	BIT6
	2#防雷器跳闸故障    1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT7
	2#强制分断告警      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	自定义       

	
	
	
	BIT9
	2#闭锁信号告警      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	ATS2一路合位       1--有效 0--无效

	
	
	
	BIT11
	ATS2二路合位       1--有效 0--无效

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	交流采样单元故障状态
	2 Bytes
	BIT0~3
	未定义

	
	
	
	BIT4~7
	未定义

	
	
	
	BIT8~11
	1~4#交流采样单元参数设置异常
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT12
	手自动切换模式      1--手动 0--自动

	
	
	
	BIT13~15
	未定义

	
	预留
	2 Bytes
	
	

	
	1段1#馈线状态
	2 Bytes
	BIT0~12
	第1~13路馈线状态   1--合   0--分

	
	
	
	BIT13
	支路总跳闸          1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT14~15
	未定义

	
	1段2~50#馈线状态
	98 Bytes
	
	定义同1段1#馈线状态

	
	1段1#馈线跳闸状态
	2 Bytes
	BIT0~12
	第1~13路馈线跳闸   1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT13~15
	未定义

	
	1段2~50#馈线跳闸状态
	98 Bytes
	
	定义同1段1#馈线跳闸状态

	
	
	
	
	

	0x0600~
	交流遥信信息2
	248 Bytes
	
	

	
	2段交流电源状态采样单元通讯中断1~4
	8 Bytes
	
	定义同1段交流电源状态采样单元通讯中断1~4.

	
	2段交流电源跳闸状态采样单元通讯中断1~4
	8 Bytes
	
	定义同1段交流电源跳闸状态采样单元通讯中断1~4

	
	2段PSMC馈线电流单元通讯中断1~4
	8 Bytes
	
	定义同1段PSMC馈线电流单元通讯中断1~4.

	
	2段1~50#馈线状态
	100 Bytes
	
	定义同1段1#馈线状态

	
	2段1~50#馈线跳闸状态
	100 Bytes
	
	定义同1段1#馈线跳闸状态

	
	预留
	2 Bytes
	
	

	
	交流测控模块运行状态(用于ATS1)
	2 Bytes
	BIT0
	1路进线过压状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT1
	1路进线欠压状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT2
	1路进线停电状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT3
	1路进线缺相状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT4
	2路进线过压状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT5
	2路进线欠压状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT6
	2路进线停电状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT7
	2路进线缺相状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT8
	1段母线过压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT9
	1段母线欠压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT10~11
	未定义

	
	
	
	BIT12
	ATS1一路分合闸故障 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	ATS1二路分合闸故障 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT14
	1#交流测控模块参数异常:
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT15
	1#交流测控模块装置故障:          
1--故障  0--正常

	
	交流测控模块运行状态(用于ATS2)
	2 Bytes
	BIT0
	3路进线过压状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT1
	3路进线欠压状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT2
	3路进线停电状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT3
	3路进线缺相状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT4
	4路进线过压状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT5
	4路进线欠压状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT6
	4路进线停电状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT7
	4路进线缺相状态： 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT8
	2段母线过压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT9
	2段母线欠压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT10~11
	未定义

	
	
	
	BIT12
	ATS2一路分合闸故障 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	ATS2二路分合闸故障 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT14
	2#交流测控模块参数异常:
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT15
	2#交流测控模块装置故障:          
1--故障  0--正常

	
	交流测控模块运行状态(用于1#电操)
	2 Bytes
	BIT0
	1路进线过压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT1
	1路进线欠压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT2
	1路进线停电状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT3
	1路进线缺相状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT4
	1#和2#ANUA通讯中断 
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT5
	1#和3#ANUA通讯中断 
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT6
	1#和4#ANUA通讯中断
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT7
	未定义

	
	
	
	BIT8
	1段母线过压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT9
	1段母线欠压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT10~11
	未定义

	
	
	
	BIT12
	1路进线电操分合闸故障 
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	母联电操分合闸故障 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT14
	1#交流测控模块参数异常:          
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT15
	1#交流测控模块装置故障:          
1--故障  0--正常

	
	交流测控模块运行状态(用于2#电操)
	2 Bytes
	BIT0
	2路进线过压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT1
	2路进线欠压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT2
	2路进线停电状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT3
	2路进线缺相状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT4~11
	未定义

	
	
	
	BIT12
	2路进线电操分合闸故障 
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	未定义

	
	
	
	BIT14
	2#交流测控模块参数异常:          
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT15
	2#交流测控模块装置故障:          
1--故障  0--正常

	
	交流测控模块运行状态(用于3#电操)
	2 Bytes
	BIT0
	3路进线过压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT1
	3路进线欠压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT2
	3路进线停电状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT3
	3路进线缺相状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT4~11
	未定义

	
	
	
	BIT8
	2段母线过压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT9
	2段母线欠压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT10~11
	未定义

	
	
	
	BIT12
	3路进线电操分合闸故障 
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	未定义

	
	
	
	BIT14
	3#交流测控模块参数异常:          
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT15
	3#交流测控模块装置故障:          
1--故障  0--正常

	
	交流测控模块运行状态(用于4#电操)
	2 Bytes
	BIT0
	4路进线过压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT1
	4路进线欠压状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT2
	4路进线停电状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT3
	4路进线缺相状态：   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT4~11
	未定义

	
	
	
	BIT12
	4路进线电操分合闸故障 
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	未定义

	
	
	
	BIT14
	4#交流测控模块参数异常:          
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT15
	4#交流测控模块装置故障:          
1--故障  0--正常

	
	预留
	10 Bytes
	
	

	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc61609631]5.3.3  交流遥控(可读写)
交流子系统遥控数据区的首地址为0x2000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
交流子系统遥控数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	位号
	位定义

	0x0300~
	遥控信息
	4 Bytes
	
	

	
	电操控制
	2 Bytes
	BIT0~1
	电操1控制

	
	
	
	
	BIT1
	BIT0
	组合定义

	
	
	
	
	0
	0
	无效动作

	
	
	
	
	0
	1
	电操1合闸

	
	
	
	
	1
	0
	电操1分闸

	
	
	
	
	1
	1
	无效动作

	
	
	
	BIT2~9
	电操2~5控制，定义同电操1控制

	
	
	
	BIT10~15
	未定义

	
	ATS控制
	2 Bytes
	BIT0~1
	ATS1遥控控制。

	
	
	
	
	BIT3
	BIT2
	组合定义

	
	
	
	
	0
	0
	无效动作

	
	
	
	
	0
	1
	手动1路

	
	
	
	
	1
	0
	手动2路

	
	
	
	
	1
	1
	手动断开

	
	
	
	BIT2~3
	ATS2遥控控制，定义同ATS1遥控控制

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	
	
	
	
	



[bookmark: _Toc61609632]5.3.4  交流参数(可读写，不对外)
交流子系统参数数据区的首地址为0x3000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
交流子系统参数数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	单位
	备注

	0x0300~
	交流参数信息1
	246 Bytes
	
	

	
	交流进线路数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 1～4

	
	母线段数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 1～3

	
	普通电操个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～4

	
	ATS个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～2

	
	交流测控模块个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～4

	
	馈线状态集中器个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～2

	
	1段状态采样单元个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～50

	
	2段状态采样单元个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～50

	
	1段跳闸状态采样单元个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～50

	
	2段跳闸状态采样单元个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～50

	
	1段电流采样单元个数
（PSMC）
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～50
(暂时无效)

	
	2段电流采样单元个数
（PSMC）
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～50
(暂时无效)

	
	电操分闸延时
	2 Bytes
	1ms
	有效范围: 0～10000

	
	电操合闸延时
	2 Bytes
	1ms
	有效范围: 0～10000

	
	交流母线CT倍比
	2 Bytes
	--
	只设分子，分母默认为1. 有效范围: 1~3000

	
	工作方式
	2 Bytes
	
	0x00: 电操
0x01:  ATS

	
	1组电操控制方式
	2 Bytes
	--
	0x00: 1路优先 
0x01: 2路优先

	
	2组电操控制方式
	2 Bytes
	--
	0x00: 1路优先 
0x01: 2路优先

	
	ATS1控制方式
	2 Bytes
	--
	0x00: 1路优先 
0x01: 2路优先 

	
	ATS2控制方式
	2 Bytes
	--
	0x00: 1路优先 
0x01: 2路优先 

	
	备投方式
	2 Bytes
	--
	0x00: 母联备投可恢复
0x01: 进线备投可恢复
0x02: 母联备投不可恢复
0x03: 进线备投不可恢复
0x04: 母联备投动作1次
0x05: 进线备投动作1次

	
	交流进线过压值
	2 Bytes
	0.1V
	有效范围: 0~500.0V

	
	交流进线欠压值
	2 Bytes
	0.1V
	有效范围: 0~500.0V

	
	1段50组交流馈线每组路数
	100 Bytes
	
	每组路数的有效范围: 0～13。

	
	2段50组交流馈线每组路数
	100 Bytes
	
	每组路数的有效范围: 0～13。

	
	
	
	
	

	0x0400~
	交流参数信息2
	246 Bytes
	
	

	
	交流母线过压值
	2 Bytes
	0.1V
	有效范围: 0~500.0V

	
	交流母线欠压值
	2 Bytes
	0.1V
	有效范围: 0~500.0V

	
	手自动切换模式
	2 Bytes
	
	0x00: 自动 0x01: 手动

	
	馈线电流集中器个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～2(暂时无效)

	
	无电压判断值
	2 Bytes
	0.1V
	默认为0

	
	无电流判断值
	2 Bytes
	0.001A
	默认为0. 此参数会除以母线CT变比后再下发给ANUA。

	
	母联控制使能
	2 Bytes
	
	0x00: 不使能
0x01: 使能

	
	母联电操个数
	2 Bytes
	
	有效范围: 0～1

	
	预留
	230 Bytes
	
	


[bookmark: _Toc61609633]5.4  直流子系统信息表
直流子系统信息最多3组。如下表所示，第1组的遥测首地址为0x0000, 第2组的遥测首地址为0x4000, 第3组的遥测首地址为0x8000,其他信号以此类推。
直流子系统信息表的总体分配如下：
	序号
	信号类别
	首地址
	偏移地址
	信号分组
	字节数

	1
	遥测
	0x0000/0x4000/0x8000 
	0x0000~0x007B
	交直流母线及绝缘信息
	126 Bytes

	
	
	
	
	预留
	122 Bytes

	
	
	
	0x0100~0x017B
	充电模块信息
	192 Bytes

	
	
	
	
	预留
	56 Bytes

	
	
	
	0x0200~0x027B
	电池信息—电池电压
	216 Bytes

	
	
	
	
	预留
	32 Bytes

	
	
	
	0x0300~0x037B
	电池信息—电池内阻
	216 Bytes

	
	
	
	
	预留
	32 Bytes

	
	
	
	0x0400~0x047B
	电池信息—电池温度
	216 Bytes

	
	
	
	
	预留
	32 Bytes

	2
	遥信
	0x1000/0x5000/0x9000
	0x0000~0x007B
	直流系统遥信
	138 Bytes

	
	
	
	
	预留
	80 Bytes

	
	
	
	
	母线失压补偿遥信
	6 Bytes

	
	
	
	
	预留
	24 Bytes

	
	
	
	0x0100~0x017B
	绝缘检测遥信1
	224 Bytes

	
	
	
	
	预留
	24 Bytes

	
	
	
	0x0200~0x027B
	绝缘检测遥信2
	220 Bytes

	
	
	
	
	预留
	28 Bytes

	3
	遥控
	0x2000/0x6000/0xA000
	0x0000~0x007A
	充电模块遥控
	18 Bytes

	4
	参数
	0x3000/0x7000/0xB000
	0x0000~0x007A
	直流参数信息
	110 Bytes

	
	
	
	
	预留
	136 Bytes

	
	
	
	0x0500~0x057A
	绝缘参数信息
	144 Bytes

	
	
	
	
	预留
	102 Bytes


[bookmark: _Toc61609634]5.4.1  直流遥测(只读)
直流子系统遥测数据区的首地址为0x0000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
直流子系统遥测数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	单位
	备注

	0x0000
	交直流母线及绝缘信息
	126 Bytes
	
	

	
	充电机输出电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	母线电压（合母电压）
	2 Bytes
	0.1V
	ANUD和数显表2选1

	
	控母电压（有硅链时）
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	电池电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	充电机输出电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	电池电流
	2 Bytes
	0.1A
	电池电流值为2字节的有符号数值。

	
	负载电流
	2 Bytes
	0.1A
	充电时：
负载电流 = 充电机输出电流 - 电池电流;
放电时：
负载电流 = 充电机输出电流（0A）+ 电池电流;
备注：负载电流只有正值，没有负值。

	
	电池温度
	2 Bytes
	0.1℃
	

	
	环境温度
	2 Bytes
	0.1℃
	

	
	均浮充执行结果返回
	2 Bytes
	
	即均浮充失败导致原因

	
	均充开始倒计时(Min)
	4 Bytes
	
	单位: Min

	
	下轮核容开始倒计时
	4 Bytes
	
	单位: Min

	
	
	
	
	

	
	交流1路A相输入电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	交流1路B相输入电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	交流1路C相输入电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	交流1路频率
	2 Bytes
	0.01Hz
	

	
	预留
	6 Bytes
	
	

	
	交流2路A相输入电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	交流2路B相输入电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	交流2路C相输入电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	交流2路频率
	2 Bytes
	0.01Hz
	

	
	预留
	6 Bytes
	
	

	
	母线正对地电压（合母）
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	控母正对地电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	母线负对地电压（合母）
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	交流窜入电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	母线电压纹波峰峰值
	2 Bytes
	0.1mV
	

	
	母线正对地电阻
	2 Bytes
	0.1KΩ
	

	
	母线负对地电阻
	2 Bytes
	0.1KΩ
	

	
	母线电压（合母）
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	预留
	30 Bytes
	
	

	
	1#失压补偿模块--1段母线电压
(DLC/HR-220-D)
	2 Bytes
	0.1V
	注意母线失压补偿数据只有1份，无3份。

	
	1#失压补偿模块--1路电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1#失压补偿模块--2段母线电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1#失压补偿模块--2路电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	2#失压补偿模块--1段母线电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	2#失压补偿模块--1路电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	2#失压补偿模块--2段母线电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	2#失压补偿模块--2路电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	3#失压补偿模块--1段母线电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	3#失压补偿模块--1路电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	3#失压补偿模块--2段母线电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	3#失压补偿模块--2路电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	预留
	122 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0100~
	充电模块信息
	248 Bytes
	
	

	
	1#充电模块输出电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1#充电模块输出电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1#充电模块输出温度
	2 Bytes
	0.1℃
	

	
	2~32#充电模块输出电压、电流和温度
	186 Bytes
	--
	定义同1#充电模块信息

	
	预留
	56 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0200~
	电池信息—电池电压
	248 Bytes
	
	

	
	1~4#电池采样盒01~108节电池电压
	216 Bytes
	0.001V
	

	
	预留
	32 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0300~
	电池信息—电池内阻
	248 Bytes
	
	仅有内阻采样单元时

	
	1~108节电池内阻
	216 Bytes
	1uΩ
	

	
	预留
	32 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0400~
	电池信息—电池温度
	248 Bytes
	
	

	
	1~108节电池温度
	216 Bytes
	0.1℃
	

	
	预留
	32 Bytes
	
	

	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc61609635]5.4.2  直流遥信(只读)
直流子系统遥信数据区的首地址为0x1000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
直流子系统遥信数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	位号
	位定义

	0x0000~
	直流系统遥信
	248 Bytes
	
	

	0
	运行故障(总信号)
	2 Bytes
	BIT0
	直流系统总异常(3组直流系统汇总成1个信号)              1--故障 0--正常  

	
	
	
	BIT1
	充电模块故障(全部)   1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	充电模块故障(任一)   1--故障 0--正常      

	
	
	
	BIT3
	电池异常            1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	直流母线异常        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	交流输入故障        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	防雷器跳闸故障      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	直流馈线跳闸故障    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	绝缘报警            1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT9
	母线失压补偿模块故障1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	交流测控单元参数设置异常
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT11
	直流测控单元参数设置异常
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT12
	绝缘检测监控参数设置异常
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	直流测控模块遥控失败总故障
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT14
	直流测控模块电操状态总故障
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT15
	未定义

	1
	外挂单元通讯中断(总信号)-1
	2 Bytes
	BIT0
	数显表通讯中断(总)  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	直流测控模块通讯中断1--故障 0--正常    

	
	
	
	BIT2
	交流采样单元通讯中断1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	AJK绝缘监控通讯中断1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	母线电压数显表通讯  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	母线电流数显表通讯  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	电池电压数显表通讯  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	电池电流数显表通讯  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	充电模块通讯中断    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT9
	电池采样单元通讯中断
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	母线失压补偿模块通讯中断
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT11
	不可用

	
	
	
	BIT12
	馈线绝缘采样单元通讯中断
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	绝缘检测分机通讯中断
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT14
	放电模块通讯中断    1--故障 0--正常   

	
	
	
	BIT15
	ANUD主从通讯中断  1--故障 0--正常

	2
	预留
	2 Bytes
	
	预留

	3
	1~16#充电模块通讯中断
	2 Bytes
	BIT0
	1#充电模块通讯中断  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#充电模块通讯   1--故障 0--正常

	4
	17~32#充电模块通讯中断
	2 Bytes
	BIT0~15
	17~32#充电模块通讯  1--故障 0--正常

	5
	电池巡检单元通讯中断-1
	2 Bytes
	BIT0~3
	第1~4个电池采样单元通讯中断

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	6
	未定义
	2 Bytes
	BIT0~15
	未定义

	7
	未定义
	2 Bytes
	BIT0~15
	未定义

	8
	1~10#绝缘检测分机通讯中断
	2 Bytes
	BIT0~9
	1~10#绝缘检测分机通讯中断

	
	
	
	BIT10~15
	预留

	9
	馈线绝缘采样单元(JKC-XX)通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#采样单元通讯中断:  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#采样单元：     1--故障 0--正常

	10
	馈线绝缘采样单元(JKC-XX)通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~15
	17~32#采样单元：    1--故障 0--正常

	11
	馈线绝缘采样单元(JKC-XX)通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~15
	33~48#采样单元：    1--故障 0--正常

	12
	馈线绝缘采样单元(JKC-XX)通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~6
	49~55#采样单元：    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7~15
	未定义

	13~21
	预留
	18 Bytes
	
	

	22
	1~2#充电模块状态
	2 Bytes
	BIT0
	1#模块:  1--控母供电 0--合母供电

	
	
	
	BIT1
	1#模块:  1--模块关机 0--模块运行

	
	
	
	BIT2
	1#模块:  1--模块均充 0--模块浮充

	
	
	
	BIT3
	1#模块:  1--模块故障 0--模块正常

	
	
	
	BIT4
	1#模块:  1--温度异常 0--温度正常

	
	
	
	BIT5
	1#模块:  1--输出过压 0--输出正常

	
	
	
	BIT6
	1#模块:  1--输出欠压 0--输出正常

	
	
	
	BIT7
	未定义

	
	
	
	BIT8
	2#模块:  1--控母供电 0--合母供电

	
	
	
	BIT9
	2#模块:  1--模块关机 0--模块运行

	
	
	
	BIT10
	2#模块:  1--模块均充 0--模块浮充

	
	
	
	BIT11
	2#模块:  1--模块故障 0--模块正常

	
	
	
	BIT12
	2#模块:  1--温度异常 0--温度正常

	
	
	
	BIT13
	2#模块:  1--输出过压 0--输出正常

	
	
	
	BIT14
	2#模块:  1--输出欠压 0--输出正常

	
	
	
	BIT15
	未定义

	23~37
	3~32#充电模块状态
	30 Bytes
	--
	定义同1～2#模块状态

	38~41
	预留
	8 Bytes
	
	

	42
	交流测控单元开关状态（接触器模式）
	2 Bytes
	BIT0
	1路进线开关状态

	
	
	
	BIT1
	1路进线开关跳闸     1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	2路进线开关状态

	
	
	
	BIT3
	2路进线开关跳闸     1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	未定义

	
	
	
	BIT5
	未定义

	
	
	
	BIT6
	交流输入防雷器跳闸  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	未定义

	
	
	
	BIT8
	未定义

	
	
	
	BIT9
	未定义

	
	
	
	BIT10
	1路接触器状态  （1--闭合  0--断开）

	
	
	
	BIT11
	2路接触器状态  （1--闭合  0--断开）

	
	
	
	BIT12~15
	预留

	43
	交流测控单元运行状态（接触器模式）
	2 Bytes
	BIT0
	交流1路输入过压告警 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	交流1路输入欠压告警 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	交流1路输入停电告警 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	交流1路输入缺相告警 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	交流2路输入过压告警 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	交流2路输入欠压告警 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	交流2路输入停电告警 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	交流2路输入缺相告警 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8~11
	未定义

	
	
	
	BIT12
	接触器一路分合闸故障 
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	接触器二路分合闸故障 
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT14
	交流测控单元参数异常1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT15
	交流测控单元装置异常1--故障 0--正常

	44
	直流测控模块遥信
	2 Bytes
	BIT0
	充电机出口开关跳闸  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	充电机至母线端GK1开合  1--合 0--分

	
	
	
	BIT2
	充电机至电池端GK2开合  1--合 0--分

	
	
	
	BIT3
	电池出口熔丝熔断    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	电池出口开关跳闸    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	电池出口开关BK开合     1--合 0--分

	
	
	
	BIT6
	母线联络开关MK开合     1--合 0--分

	
	
	
	BIT7
	放电试验开关跳闸    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	放电试验开关FK开合     1--合 0--分

	
	
	
	BIT9
	降压硅链故障        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	电池出口熔断器被拆除    
1--故障（被拆除） 0--正常（有安装）

	
	
	
	BIT11
	并网逆变器输出开合      1--合 0--分  

	
	
	
	BIT12
	(第3组)充电机至（第2组）电池端3GK2开合                    1--合 0--分

	
	
	
	BIT13~15
	自定义

	45
	直流测控模块运行故障
	2 Bytes
	BIT0
	充电机输出过压(合母过压)
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	充电机输出欠压(合母欠压)
                    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	控母过压            1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	控母欠压            1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	电池组过压          1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	电池组欠压          1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	电池组均充超时      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	直流测控模块参数异常1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	充电异常            1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT9
	电池组脱离直流母线故障      
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	计量芯片读取故障    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT11
	电池组过温          1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT12
	浮充电流超过预警值  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	均充电流超限报警    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT14
	放电仪故障报警      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT15
	预留

	46
	电池控制模式
	2 Bytes
	BIT0~1
	电池充放电状态

	
	
	
	
	BIT1
	BIT0
	组合定义

	
	
	
	
	0
	0
	浮充

	
	
	
	
	0
	1
	均充

	
	
	
	
	1
	0
	延充

	
	
	
	
	1
	1
	放电

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	47
	
核容状态
	2 Bytes
	
	有效范围如下：
0x00: 未开始      0x01: 进行中
0x02: 已正常终止  0x03: 已异常终止
0x04: 启动失败

	48
	直流测控模块遥控失败故障
	2Bytes
	BIT0
	预留

	
	
	
	BIT1
	GK1开关合闸失败    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	GK1开关分闸失败    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	GK2开关合闸失败    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	GK2开关分闸失败    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	BK电池开关合闸失败 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	BK电池开关分闸失败 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	FK放电开关合闸失败 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	FK放电开关分闸失败 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT9
	MK母联开关合闸失败 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	MK母联开关分闸失败 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT11~15
	未定义

	49
	直流测控模块电操状态故障
	2 Bytes
	BIT0
	预留

	
	
	
	BIT1
	GK1开关异常合闸    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	GK1开关异常分闸    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	GK2开关异常合闸    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	GK2开关异常分闸    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	BK电池开关异常合闸 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	BK电池开关异常分闸 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	FK放电开关异常合闸 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	FK放电开关异常分闸 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT9
	MK母联开关异常合闸 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	MK母联开关异常分闸 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT11~15
	未定义

	50
	电池管理模块内阻测试状态
	2 Bytes
	Bit0
	第1个模块状态：
0：完成内阻测试
1：正在测试内阻

	
	
	
	Bit2~4
	表示2~4个模块状态

	
	
	
	Bit5~15
	未定义

	51~57
	预留
	14 Bytes
	
	

	58
	1-16节电池电压过压
	2 Bytes
	BIT0
	第1节电池电压过压  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	第2~16节电池电压过压 
1--故障 0--正常
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	17~96节电池电压过压
	10 Bytes
	
	定义同1~16节电池

	
	97~108节电池电压过压
	2 Bytes
	BIT0~11
	第97~108节电池电压过压  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	1-16节电池电压欠压
	2 Bytes
	BIT0
	第1节电池电压欠压  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	第2~16节电池电压欠压
1--故障 0--正常

	
	17~96节电池电压欠压
	10 Bytes
	
	定义同1~16节电池

	
	97~108节电池电压欠压
	2 Bytes
	BIT0~11
	第97~108节电池电压欠压
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	1-16节电池内阻超限
	2 Bytes
	BIT0
	第1节电池电压内阻超限  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	第2~16节电池电压内阻超限  
1--故障 0--正常

	
	17~96节电池内阻超限
	10 Bytes
	
	定义同1~16节电池

	
	97~108节电池内阻超限
	2 Bytes
	BIT0~11
	第97~108节电池电压内阻超限  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	电池异常状态
	2 Bytes
	BIT0
	单体电池电压过压    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	单体电池电压欠压    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	单体电池内阻超限    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3~15
	未定义

	
	内阻检测状态
	2 Bytes
	BIT0
	单体电池温度异常    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	单体电池膨胀报警    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	ANUR内阻采样单元通讯中断
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3~15
	预留

	
	预留
	42 Bytes
	
	

	
	1-16节单体电池温度异常
	2 Bytes
	BIT0
	第1节电池温度异常  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	第2~16节电池温度异常  
1--故障 0--正常

	
	17~96节单体电池温度异常
	10 Bytes
	
	定义同1~16节电池

	
	97~108节单体电池温度异常
	2 Bytes
	BIT0~11
	第97~108节电池温度异常  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	1#母线失压补偿模块故障信息（DLC/HR-220-D）（注意母线失压补偿数据只有1份，无3份）
	2 Bytes
	BIT0~8
	备用

	
	
	
	BIT9
	1--输出欠压    0--正常

	
	
	
	BIT10
	1--过温           0--正常

	
	
	
	BIT11
	1--输入欠压       0--正常

	
	
	
	BIT12~13
	备用

	
	
	
	BIT14
	1--输出过压       0--正常

	
	
	
	BIT15
	备用

	
	2#母线失压补偿模块故障信息
	2 Bytes
	
	格式同1#失压补偿模块故障信息。

	
	3#母线失压补偿模块故障信息
	2 Bytes
	
	格式同1#失压补偿模块故障信息。

	
	母线失压补偿模块通讯中断
	2 Bytes
	BIT0
	1#母线失压补偿模块通讯中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~2
	2~3#母线失压补偿模块通讯中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3~15
	备用

	
	预留

	22
Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0100~
	绝缘检测遥信1
	248 Bytes
	
	

	
	运行状态-1
	2 Bytes
	BIT0
	母线不平衡故障:      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	直流馈线跳闸故障    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	直流互窜故障:        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	交流窜入告警：       1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	母线过压报警（>直流标称电压的110%
）                  1--故障 0--正常  

	
	
	
	BIT5
	母线欠压报警（<直流标称电压的90%）：       1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	母线对地电压偏差告警： 
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	母线绝缘报警：      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	支路绝缘报警：      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT9
	母线绝缘预警：      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	支路绝缘预警：      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT11
	馈线绝缘采样单元通讯中断：      
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT12
	平衡桥状态：        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	检测桥状态：        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT14
	支路漏电流采样回路：1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT15
	绝缘检测装置故障：  1--故障 0--正常

	
	运行状态-2
	2 Bytes
	BIT0
	绝缘检测监控参数异常1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	智能馈线单元通讯中断1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	智能馈线集中器通讯中断(ANM-08)
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3~15
	未定义

	
	1#馈线状态
	2 Bytes
	BIT0
	第1路馈线状态      1--合  0--分

	
	
	
	BIT1~11
	第2~12路馈线状态   1--合  0--分

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	2~55#馈线状态
	108 Bytes
	
	定义同1#组馈线状态

	
	1#馈线跳闸状态
	2 Bytes
	BIT0
	第1路馈线状态      1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT1~11
	第2~12路馈线状态   1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	2~55#馈线跳闸状态
	108 Bytes
	
	定义同1#馈线跳闸状态

	
	预留
	24 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0200~
	绝缘检测遥信2
	248 Bytes
	
	

	
	1#馈线绝缘状态
	2 Bytes
	BIT0
	第1路馈线绝缘状态 1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT1~11
	第2~12路馈线绝缘状态
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	2~55#馈线绝缘状态
	108 Bytes
	
	定义同1#馈线绝缘状态

	
	1#馈线交流窜入状态
	2 Bytes
	BIT0
	第1路馈线交流窜入状态  
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT1~11
	第2~12路馈线交流窜入状态
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	2~55#馈线交流窜入状态
	108 Bytes
	
	定义同1#馈线交流窜入状态

	
	预留
	28 Bytes
	
	

	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc61609636]5.4.3  直流遥控(可读写)
直流子系统遥控数据区的首地址为0x2000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
直流子系统遥控数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	位号
	位定义

	0x0000~
	充电模块遥控
	24 Bytes
	
	

	
	充电模块充电方式
	2 Bytes
	BIT0~1
	充电模块充电方式

	
	
	
	
	BIT1
	BIT0
	组合定义

	
	
	
	
	0
	0
	无效动作

	
	
	
	
	0
	1
	浮充

	
	
	
	
	1
	0
	均充

	
	
	
	
	1
	1
	无效动作

	
	
	
	BIT2~15
	预留

	
	1~8#充电模块开关机状态
	2 Bytes
	BIT0~1
	1#模块开关机控制

	
	
	
	
	BIT1
	BIT0
	组合定义

	
	
	
	
	0
	0
	无效动作

	
	
	
	
	0
	1
	关机

	
	
	
	
	1
	0
	开机

	
	
	
	
	1
	1
	无效动作

	
	
	
	BIT2~15
	2~8#模块开关机控制，定义同1#模块

	
	9~32#充电模块开关机状态
	6 Bytes
	BIT0~15
	9~32#模块开关机控制，定义同1#模块

	
	充电机继电器1
	2 Bytes
	BIT0~1
	1#充电机继电器控制

	
	
	
	
	BIT1
	BIT0
	组合定义

	
	
	
	
	0
	0
	无效动作

	
	
	
	
	0
	1
	分闸

	
	
	
	
	1
	0
	合闸

	
	
	
	
	1
	1
	无效动作

	
	
	
	BIT2~15
	2~8#充电机继电器控制，定义同1#充电机继电器。

	
	充电机继电器2
	2 Bytes
	BIT0~9
	9~13#充电机继电器控制。定义同1#充电机继电器控制。

	
	
	
	BIT10~15
	未定义

	
	手动核容停止使能
	2 Bytes
	
	0x01：停止使能有效（比启动使能优先级高）                  其他值无效

	
	手动核容启动使能
	2 Bytes
	
	0x01：启动使能有效    其他值无效

	
	自动核容计时清零
	2 Bytes
	
	0x01：清零            其他值无效

	
	清空电池核容历史记录
	2 Bytes
	
	0x01：清空            其他值无效

	
	定期均充计时清零
	2 Bytes
	
	0x01：清空            其他值无效

	
	启动内阻检测
	2 Bytes
	
	0x01：启动内阻检测    其他值无效

	
	
	
	
	



[bookmark: _Toc61609637]5.4.4  直流参数(可读写，不对外)
直流子系统参数数据区的首地址为0x3000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
直流子系统参数数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	单位
	备注

	0x0000~
	直流参数设置
	246 Bytes
	
	

	
	参数配置使能
	2 Bytes
	
	0x2019->使能参数设置
给ANUD同步参数时使用。

	
	充电模块类型
	2 Bytes
	--
	有效范围:：
0x00--TonHe(通合)
0x01--Increase(英可瑞)
0x02--Emerson(艾默生)
0x03--Megmeet (麦格米特)

	
	充电模块个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～32
（两种充电模块总数不超过32）

	
	控母充电模块个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～32
（两种充电模块总数不超过32）

	
	绝缘监控器个数（AJK）
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～1

	
	电池采样单元类型
	2 Bytes
	--
	有效范围:：
0x00--奥能ANUB
0x01--华塑H3G内阻采样单元
0x02--ANM-08集中器（ANUR）

	
	电池采样单元个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～4

	
	母线电压数显表(1#电池电压)
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～1

	
	母线电流数显表(1#电池电流)
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～1

	
	电池电压数显表(2#电池电压)
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～1

	
	电池电流数显表(2#电池电流)
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～1

	
	母联个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～1

	
	交流供电方式
	2 Bytes
	
	有效范围: 
0x00--自动（1路优先）
0x01--强制1路
0x02--强制2路

	
	交流输入过压值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	交流输入欠压值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	预留
	2 Bytes
	
	

	
	充电模块单体电流
	2 Bytes
	1A
	有效范围: 0～500

	
	充电机过压告警值（合母）
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	充电机欠压告警值（合母）
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	控母过压告警值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	控母欠压告警值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	电池电流分流器系数
	2 Bytes
	1
	常用规格：
50:1、100:1、150:1、200:1、250:1、300:1、 400:1、500:1、600:1、
800:1、1000:1

	
	充电机电流分流器系数
	2 Bytes
	1
	常用规格：
50:1、100:1、150:1、200:1、250:1、300:1、 400:1、500:1、600:1、
800:1、1000:1

	
	控母电压设置值
	2 Bytes
	0.1V
	有效范围: 0～500.0V

	
	电池核容是否开启
	2 Bytes
	
	有效范围:  0x00--关闭
0x01--开启

	
	直流测控模块个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～1

	
	预留
	8 Bytes
	
	

	
	电池节数
	2 Bytes
	节
	有效范围: 0～108 

	
	电池容量
	2 Bytes
	Ah
	有效范围: 0～3000

	
	电池组过压告警值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	电池组欠压告警值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	单体电池过压告警值
	2 Bytes
	0.001V
	

	
	单体电池欠压告警值
	2 Bytes
	0.001V
	

	
	单体电池内阻超限值
	2 Bytes
	1uΩ
	

	
	温度补偿值
	2 Bytes
	0.1mV/℃
	

	
	浮充电压值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	均充电压值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	浮充触发电流值
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	均充触发电流值
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	均充限时时间
	2 Bytes
	Min
	

	
	均充延时时间
	2 Bytes
	Min
	

	
	定期均充时间
	2 Bytes
	1H
	有效范围: 0～6000H

	
	电池充电限流值
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	内阻定期测试时间
	2 Bytes
	1H
	有效范围: 0～6000H

	
	电池组组数
	2 Bytes
	组
	有效范围: 0～3

	
	放电电流值
	2 Bytes
	0.1A
	有效范围: 0~50.0

	
	放电容量值
	2 Bytes
	%
	有效范围: 0~100,默认80%

	
	放电最大时长
	2 Bytes
	Min
	有效范围: 0～1200

	
	单体电池放电终止电压
	2 Bytes
	0.001V
	有效范围: 0～20.0V.
大于等于单体电池欠压值

	
	电池组放电终止电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	自动核容是否开启
	2 Bytes
	
	有效范围:：0x00--关闭
0x01--开启

	
	定时核容周期
	2 Bytes
	1H
	有效范围:  0～65535H

	
	电池组过温告警值
	2 Bytes
	0.1℃
	

	
	浮充电流预警值
	2 Bytes
	0.1A
	预警参考值: 1~5 mA/Ah

	
	预留
	8 Bytes
	
	ANUD已使用

	
	放电仪类型
	2 Bytes
	
	0: 无
1：高特GaoTe放电仪
2:  FB5000H-2并网放电仪

	
	放电仪个数
	2 Bytes
	
	有效范围: 0~2

	
	预留
	120 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0500~
	绝缘参数信息
	246 Bytes
	
	

	
	界面参数更改标志
	2 Bytes
	
	当有界面操作更改参数时，修改该寄存器为0x2019。后台在同步参数后会自动清零该值。

	
	参数配置使能
	2 Bytes
	
	要配置参数时“参数配置使能”寄存器必须写入0x2019。且有效性为单次。

	
	母线标称电压
	2 Bytes
	0.1V
	有效范围: 0~300.0V

	
	交流窜入告警值
	2 Bytes
	0.1V
	有效范围: 0~300.0V

	
	告警压差
	2 Bytes
	0.1V
	有效范围: 0~70.0V

	
	主馈绝缘检测单元数
	2 Bytes
	
	0~55（主分馈总数不超过55个）

	
	分馈绝缘检测单元数
	2 Bytes
	
	0~55（主分馈总数不超过55个）

	
	系统接地告警阻值
	2 Bytes
	KΩ
	有效范围: 10~99

	
	检测桥投入周期
	2 Bytes
	Min
	有效范围: 0.1~6553.5分钟(4.5天)

	
	55组直流主分馈线每组路数
	110 Bytes
	
	每组路数的有效范围: 0～12。

	
	绝缘检测分机数量
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～10

	
	母线正极校准值
	2 Bytes
	0.1KΩ
	有效范围: 0～999.9 KΩ

	
	母线负极校准值
	2 Bytes
	0.1KΩ
	有效范围: 0～999.9 KΩ

	
	母线偏差告警值
	2 Bytes
	0.1V
	有效范围: 0~100.0V

	
	母线编号
	2 Bytes
	
	有效范围: 0~1
0: 1段   1: 2段

	
	绝缘检测装置机型
	2 Bytes
	
	有效范围: 0~1
0: 主机  1: 分机

	
	电阻显示阈值
	2 Bytes
	0.1KΩ
	有效范围: 0～999.9 KΩ

	
	合母馈线总路数
	2 Bytes
	
	

	
	智能馈线集中器个数
	2 Bytes
	
	有效范围: 0~10

	
	漏电流传感器类型
	2 Bytes
	
	0：模拟 1：数字

	
	预留
	98 Bytes
	
	

	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc61609638]5.5  UPS电源子系统信息表
UPS电源子系统信息表的总体分配如下：
	序号
	信号类别
	首地址
	偏移地址
	信号分组
	字节数

	1
	遥测
	0x0000
	0x0400~0x047B
	UPS电源信息
	168 Bytes

	
	
	
	
	SETEC型UPS特有信息
	80 Bytes

	2
	遥信
	0x1000
	0x0300~0x037B
	UPS遥信信息1
	248 Bytes

	
	
	
	0x0700~0x077B
	UPS遥信信息2
	230 Bytes

	
	
	
	
	预留
	18 Bytes

	3
	遥控
	0x2000
	0x0100~0x017A
	遥控信息
	2 Bytes

	4
	参数
	0x3000
	0x0100~0x017A
	UPS设置
	222 Bytes

	
	
	
	
	预留
	24 Bytes



[bookmark: _Toc61609639]5.5.1  UPS遥测(只读)
UPS电源子系统遥测数据区的首地址为0x0000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
UPS电源子系统遥测数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	单位
	备注

	0x0400~
	UPS电源信息
	168 Bytes
	
	

	
	1#UPS交流输入电压
	2 Bytes
	0.01V
	共有信号

	
	1#UPS交流输入电流
	2 Bytes
	0.01A
	共有信号

	
	1#UPS交流输入频率
	2 Bytes
	0.01Hz
	共有信号

	
	1#UPS输出功率百分比(负载率)
	2 Bytes
	0.1%
	共有信号

	
	1#UPS旁路输入电压
	2 Bytes
	0.01V
	共有信号

	
	1#UPS旁路输入电流
	2 Bytes
	0.01A
	共有信号

	
	1#UPS直流输入电压
	2 Bytes
	0.01V
	共有信号

	
	1#UPS直流输入电流
	2 Bytes
	0.01A
	共有信号

	
	1#UPS输出交流电压
	2 Bytes
	0.01V
	共有信号

	
	1#UPS输出交流电流
	2 Bytes
	0.01A
	共有信号

	
	1#UPS输出频率
	2 Bytes
	0.01 Hz
	共有信号

	
	1#UPS机内温度
	2 Bytes
	0.1度
	共有信号
有符号数据(*10)

	
	1#UPS旁路输入频率
	2 Bytes
	0.01Hz
	APL特有

	
	1#UPS交流输入有功功率
	2 Bytes
	1W
	APL特有

	
	1#UPS交流输入无功功率
	2 Bytes
	1Var
	APL特有

	
	1#UPS交流输入视在功率
	2 Bytes
	1VA
	APL特有

	
	1#UPS交流输入功率因数
	2 Bytes
	0.001
	APL特有

	
	1#UPS交流输出有功功率
	2 Bytes
	1W
	APL特有

	
	1#UPS交流输出无功功率
	2 Bytes
	1Var
	APL特有

	
	1#UPS交流输出视在功率
	2 Bytes
	1VA
	APL特有

	
	1#UPS输出功率因数
	2 Bytes
	0.001
	APL特有

	
	2~4#UPS信息
	42*3= 126 Bytes
	
	定义同1#UPS信息

	
	
	
	
	

	0x0454~
	SETEC型UPS特有信息
	80 Bytes
	
	

	
	1#UPS A相负载电流
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS B相负载电流
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS C相负载电流
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS电网A相电压
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS电网B相电压
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS电网C相电压
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS逆变电压
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS直流电压
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS输出电压
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS散热器温度
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS电网频率
	2 Bytes
	
	实际值=读取值/100

	
	1#UPS输出频率
	2 Bytes
	
	实际值=读取值/100

	
	1#UPS故障码
	2 Bytes
	BIT0
	系统过热   			1：告警；0：无

	
	
	
	BIT1
	直流欠压   			1：告警；0：无

	
	
	
	BIT2
	直流过压   			1：告警；0：无

	
	
	
	BIT3
	过载保护      		1：告警；0：无

	
	
	
	BIT4
	直流异常    		1：告警；0：无

	
	
	
	BIT5
	逆变反馈故障
    1：告警；0：无

	
	
	
	BIT6
	负载冲击保护    
	1：告警；0：无

	
	
	
	BIT7
	主电网欠压   		1：告警；0：无

	
	
	
	BIT8
	旁路相序错误    
	1：告警；0：无

	
	
	
	BIT9
	旁路异常   			1：告警；0：无

	
	
	
	BIT10
	旁路频率超限   		1：告警；0：无

	
	
	
	BIT11
	逆变相序错误   		1：告警；0：无

	
	
	
	BIT12
	旁路电网缺相    
	1：告警；0：无

	
	
	
	BIT13
	负载过载警告    
	1：告警；0：无

	
	
	
	BIT14
	主电网故障			1：告警；0：无

	
	
	
	BIT15
	主电网过压    		1：告警；0：无

	
	1#UPS状态码
	2 Bytes
	BIT0-1
	工作模式，0待机；1电网逆变；2直流逆变；3旁路

	
	
	
	BIT2
	主从模式，0从机；1主机

	
	
	
	BIT3-15
	保留

	
	1#UPS视在功率
	2 Bytes
	
	100对应1KVA

	
	1#UPS有功功率
	2 Bytes
	
	100对应1KW

	
	1#UPS负载比率
	2 Bytes
	
	1000对应100%

	
	1#UPS功率因数
	2 Bytes
	
	100对应1.0

	
	1#UPS旁路电压
	2 Bytes
	
	实际值=读取值

	
	1#UPS旁路频率
	2 Bytes
	
	实际值=读取值/100

	
	2#UPS信息
	40 Bytes
	
	定义同1#UPS信息

	
	
	
	
	



[bookmark: _Toc61609640]5.5.2  UPS遥信(只读)
UPS电源子系统遥信数据区的首地址为0x1000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
UPS电源子系统遥信数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	位号
	位定义

	0x0300~
	UPS遥信信息1
	248 Bytes
	
	

	
	运行故障(总信号)
	2 Bytes
	BIT0
	UPS系统故障        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	UPS负载电流超出预警值:    
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	UPS电源故障：       1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	UPS馈线跳闸故障:    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	1段UPS系统故障

	
	
	
	BIT5
	2段UPS系统故障

	
	
	
	BIT6
	1段UPS负载电流超出预警值

	
	
	
	BIT7
	2段UPS负载电流超出预警值

	
	
	
	BIT8
	1段UPS电源故障

	
	
	
	BIT9
	2段UPS电源故障

	
	
	
	BIT10
	1段UPS馈线跳闸故障

	
	
	
	BIT11
	2段UPS馈线跳闸故障

	
	
	
	BIT12
	1段UPS设备通信故障

	
	
	
	BIT13
	2段UPS设备通信故障

	
	
	
	BIT14~15
	未定义

	
	外挂单元通讯中断(总信号)
	2 Bytes
	BIT0
	UPS电源通讯中断:    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	UPS特殊状态采样单元通讯中断
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	UPS状态采样单元通讯中断：   
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	UPS跳闸状态采样单元通讯中断
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	UPS电源集中器通讯中断
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5~15
	未定义

	
	UPS电源通讯中断
	2 Bytes
	BIT0~3
	1~4#UPS电源通讯中断1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	
	UPS电源集中器通讯中断
	2 Bytes
	BIT0
	1段集中器通讯中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	1段集中器通讯中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	1段UPS模块通信中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	2段UPS模块通信中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	1段UPS特殊状态采样单元通信中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	2段UPS特殊状态采样单元通信中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	1段UPS状态采样单元通信中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	2段UPS状态采样单元通信中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	1段UPS跳闸采样单元通信中断  
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT9
	2段UPS跳闸采样单元通信中断  
1--故障 0--正常

	
	1段UPS状态采样单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#状态采样单元      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	1段UPS状态采样单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~15
	17~32#状态采样单元  1--故障 0--正常    

	
	1段UPS状态采样单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~15
	33~48#状态采样单元  1--故障 0--正常    

	
	1段UPS状态采样单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#状态采样单元  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	1段UPS跳闸采样单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#跳闸状态采样单元  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#跳闸状态采样   1--故障 0--正常

	
	1段UPS跳闸采样单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~15
	17~32#跳闸状态采样  1--故障 0--正常    

	
	1段UPS跳闸采样单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~15
	33~48#跳闸状态采样  1--故障 0--正常    

	
	1段UPS跳闸采样单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#跳闸状态采样  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	1段UPS特殊状态采样单元通讯中断
	2 Bytes
	BIT0
	1#状态采样单元      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~3
	2~4#状态采样单元    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	
	UPS1、2状态（GES系列、爱维达、中航太克）
	2 Bytes
	BIT0~1
	未定义

	
	
	
	BIT2
	UPS1旁路异常

	
	
	
	BIT3
	UPS1过载

	
	
	
	BIT4
	UPS1故障

	
	
	
	BIT5
	UPS1旁路输出

	
	
	
	BIT6
	UPS1直流异常

	
	
	
	BIT7
	UPS1市电异常

	
	
	
	BIT8~9
	未定义

	
	
	
	BIT10
	UPS2旁路异常

	
	
	
	BIT11
	UPS2过载

	
	
	
	BIT12
	UPS2故障

	
	
	
	BIT13
	UPS2旁路输出

	
	
	
	BIT14
	UPS2直流异常

	
	
	
	BIT15
	UPS2市电异常

	
	UPS3、4状态（GES系列、爱维达、中航太克）
	2 Bytes
	--
	定义同UPS1、2状态（GES系列、爱维达、中航太克）

	
	1#UPS电源运行告警信息（APL系列）
	2 Bytes
	BIT0
	交流输入欠压        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	交流输入过压        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	直流输入欠压        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	直流输入过压        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	旁路输入欠压        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	旁路输入过压        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	旁路输入频率过低    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	旁路输入频率过高    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	逆变输出欠压        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT9
	逆变输出过压        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	输出过载            1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT11
	逆变输出短路        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT12
	逆变输出过温        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT13
	UPS装置故障        1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT14
	输出类型：          1--旁路 0--逆变

	
	
	
	BIT15
	未定义

	
	2~4#UPS电源运行告警信息（APL系列）
	6 Bytes
	--
	定义同1#UPS电源运行告警信息
（APL系列）

	
	UPS开关机状态
	2 Bytes
	BIT0~3
	1~4#UPS开关机状态 1—开机 0—关机

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	
	1段UPS电源1#馈线状态
	2 Bytes
	BIT0~12
	第1~13路馈线状态   1--合   0--分

	
	
	
	BIT13
	支路总跳闸          1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT14~15
	未定义

	
	1段UPS电源2~50#馈线状态
	98 Bytes
	
	定义同1#馈线状态

	
	1段UPS电源1#馈线跳闸状态
	2 Bytes
	BIT0~12
	第1~13路馈线跳闸   1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT13~15
	未定义

	
	1段UPS电源2~50#馈线跳闸状态
	98 Bytes
	
	定义同1#馈线跳闸状态

	
	1段UPS电源1#特殊状态采样单元
	2 Bytes
	BIT0
	直流输入开关位置：   1--合   0--分

	
	
	
	BIT1
	交流输入开关位置：   1--合   0--分

	
	
	
	BIT2
	旁路输入开关位置：   1--合   0--分

	
	
	
	BIT3
	交流输出开关位置：   1--合   0--分

	
	
	
	BIT4
	旁路检修开关位置：   1--合   0--分

	
	
	
	BIT5~9
	未定义

	
	
	
	BIT10
	UPS主开关总跳闸：  1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT11
	母联开关位置：      1--合   0--分

	
	
	
	BIT12
	防雷器跳闸故障：    1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT13~15
	未定义

	
	1段UPS电源2~4#特殊状态采样单元
	6 Bytes
	--
	定义同1#特殊状态采样单元（1#UPS输入信息）

	
	
	
	
	

	0x0700~
	UPS遥信信息2
	248 Bytes
	
	

	
	UPS电源工作模式-1
	2 Bytes
	BIT0
	UPS1市电模式:        1--是   0--否 

	
	
	
	BIT1
	UPS1电池模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT2
	UPS1旁路模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT3
	UPS1检修模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT4~7
	预留

	
	
	
	BIT8
	UPS2市电模式:        1--是   0--否 

	
	
	
	BIT9
	UPS2电池模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT10
	UPS2旁路模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT11
	UPS2检修模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT12~15
	预留 

	
	UPS电源工作模式-2
	2 Bytes
	BIT0
	UPS3市电模式:        1--是   0--否 

	
	
	
	BIT1
	UPS3电池模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT2
	UPS3旁路模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT3
	UPS3检修模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT4~7
	预留

	
	
	
	BIT8
	UPS4市电模式:        1--是   0--否 

	
	
	
	BIT9
	UPS4电池模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT10
	UPS4旁路模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT11
	UPS4检修模式:        1--是   0--否

	
	
	
	BIT12~15
	预留 

	
	2段UPS状态采样单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#状态采样单元      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	2段UPS状态采样单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~15
	17~32#状态采样单元  1--故障 0--正常    

	
	2段UPS状态采样单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~15
	33~48#状态采样单元  1--故障 0--正常    

	
	2段UPS状态采样单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#状态采样单元  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	2段UPS跳闸采样单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#跳闸状态采样单元  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#跳闸状态采样   1--故障 0--正常

	
	2段UPS跳闸采样单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~15
	17~32#跳闸状态采样  1--故障 0--正常    

	
	2段UPS跳闸采样单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~15
	33~48#跳闸状态采样  1--故障 0--正常    

	
	2段UPS跳闸采样单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#跳闸状态采样  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	2段UPS特殊状态采样单元通讯中断
	2 Bytes
	BIT0
	1#状态采样单元      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~3
	2~4#状态采样单元    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	
	2段UPS电源1#馈线状态
	2 Bytes
	BIT0~12
	第1~13路馈线状态   1--合   0--分

	
	
	
	BIT13
	支路总跳闸          1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT14~15
	未定义

	
	2段UPS电源2~50#馈线状态
	98 Bytes
	
	定义同1#馈线状态

	
	2段UPS电源1#馈线跳闸状态
	2 Bytes
	BIT0~12
	第1~13路馈线跳闸   1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT13~15
	未定义

	
	2段UPS电源2~50#馈线跳闸状态
	98 Bytes
	
	定义同1#馈线跳闸状态

	
	2段UPS电源1#特殊状态采样单元
	2 Bytes
	BIT0
	直流输入开关位置：   1--合   0--分

	
	
	
	BIT1
	交流输入开关位置：   1--合   0--分

	
	
	
	BIT2
	旁路输入开关位置：   1--合   0--分

	
	
	
	BIT3
	交流输出开关位置：   1--合   0--分

	
	
	
	BIT4
	旁路检修开关位置：   1--合   0--分

	
	
	
	BIT5~9
	未定义

	
	
	
	BIT10
	UPS主开关总跳闸：  1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT11
	母联开关位置：      1--合   0--分

	
	
	
	BIT12
	防雷器跳闸故障：    1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT13~15
	未定义

	
	2段UPS电源2~4#特殊状态采样单元
	6 Bytes
	--
	定义同2段UPS电源1#特殊状态采样单元

	
	1#UPS电源运行告警信息2（APL系列）
	2 Bytes
	BIT0
	未定义

	
	
	
	BIT1
	UPS输出过压：      1--异常 0--正常

	
	
	
	BIT2
	UPS输出欠压：      1--异常 0--正常

	
	
	
	BIT3~15
	未定义

	
	2~4#UPS电源运行告警信息2（APL系列）
	6 Bytes
	
	定义同1#UPS电源运行告警信息2
（APL系列）

	
	UPS电源负载电流超预警值故障
	2 Bytes
	BIT0~3
	1~4#UPS负载电流超出预警值:
                   1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4~15
	未定义

	
	预留
	8 Bytes
	
	



[bookmark: _Toc61609641]5.5.3  UPS遥控(可读写) 
UPS电源子系统遥控数据区的首地址为0x2000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
UPS电源子系统遥控数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	位号
	位定义

	0x0100~
	遥控信息
	2 Bytes
	
	

	
	1~4#UPS开关机控制
	2 Bytes
	BIT0~1
	1#UPS开关机控制

	
	
	
	
	BIT1
	BIT0
	组合定义

	
	
	
	
	0
	0
	无效动作

	
	
	
	
	0
	1
	关机

	
	
	
	
	1
	0
	开机

	
	
	
	
	1
	1
	无效动作

	
	
	
	BIT2~7
	2~4#UPS开关机控制，定义同1#UPS

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc61609642]5.5.4  UPS参数(可读写，不对外) 
UPS电源子系统参数数据区的首地址为0x3000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
UPS电源子系统参数数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	单位
	备注

	0x0100~
	UPS设置
	246 Bytes
	
	

	
	UPS电源类型（厂家）
	2 Bytes
	--
	0:  GES (奥能)
1:  APL(奥能)
2:  EVADA(爱维达)
3：TOBTAK (中航太克AHA)
4: SETEC(外购)
5: GES2(GES-3k)

	
	UPS容量
	2 Bytes
	VA
	用于GES、爱维达UPS计算输出电流值

	
	UPS电源个数
	2 Bytes
	个
	0～4

	
	UPS集中器个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～2

	
	1段UPS电源状态采样单元
	2 Bytes
	个
	0～50

	
	2段UPS电源状态采样单元
	2 Bytes
	个
	0～50

	
	1段UPS电源跳闸采样单元
	2 Bytes
	个
	0～50

	
	2段UPS电源跳闸采样单元
	2 Bytes
	个
	0～50

	
	1段UPS电源特殊状态采样
	2 Bytes
	个
	0～4

	
	2段UPS电源特殊状态采样
	2 Bytes
	个
	0～4

	
	1段UPS电源馈线每组路数
	100 Bytes
	
	每组路数的有效范围: 0～13。

	
	2段UPS电源馈线每组路数
	100 Bytes
	
	每组路数的有效范围: 0～13。

	
	旁路电压是否显示
	2 Bytes
	
	0: 显示   1: 不显示

	
	事故照明柜UPS是否通讯
	2 Bytes
	
	0: 不通讯   
1：作为1#UPS通讯
2：作为2#UPS通讯
3：作为3#UPS通讯
4：作为4#UPS通讯
此参数界面暂时隐藏

	
	UPS负载电流预警值
	2 Bytes
	0.01A
	额定电流的60%

	
	预留
	20 Bytes
	
	

	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc61609643]5.6  通信电源子系统信息表
通信电源子系统信息表的总体分配如下：
	序号
	信号类别
	首地址
	偏移地址
	信号分组
	字节数

	1
	遥测
	0x0000
	0x0500~0x057B
	通信电源遥测
	208 Bytes

	
	
	
	
	预留
	40 Bytes

	2
	遥信
	0x1000
	0x0400~0x047B
	通信电源遥信1
	246 Bytes

	
	
	
	
	预留
	2 Bytes

	
	
	
	0x0800~0x087B
	通信电源遥信2
	232 Bytes

	
	
	
	
	预留
	16 Bytes

	3
	遥控
	0x2000
	0x0200~0x027A
	遥控信息
	4 Bytes

	4
	参数
	0x3000
	0x0200~0x027A
	通信参数设置
	244 Bytes

	
	
	
	
	预留
	2 Bytes


[bookmark: _Toc61609644]5.6.1  通信遥测(只读)
通信电源子系统遥测数据区的首地址为0x0000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
通信电源子系统遥测数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	单位
	备注

	0x0500~
	通信电源遥测
	248 Bytes
	
	

	
	1段母线输入电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1段母线输入电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1段母线输出电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1段母线输出电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	2段母线输入电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	2段母线输入电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	2段母线输出电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	2段母线输出电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1段1#通信电源模块输出电压
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1段1#通信电源模块输出电流
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	1段1#通信电源模块温度
	2 Bytes
	0.1℃
	

	
	1段2~8#通信电源模块输出电压、输出电流、温度
	42 Bytes
	--
	同1段1#通信电源模块

	
	预留
	48 Bytes
	
	

	
	2段1~8#通信电源模块输出电压、输出电流、温度
	48 Bytes
	--
	同1段1#通信电源模块

	
	预留
	48 Bytes
	
	

	
	预留
	40 Bytes
	
	

	
	
	
	
	



[bookmark: _Toc61609645]5.6.2  通信遥信(只读)
通信电源子系统遥信数据区的首地址为0x1000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
通信电源子系统遥信数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	位号
	位定义

	0x0400~
	通信电源遥信1
	248 Bytes
	
	

	
	运行故障(总信号)
	2 Bytes
	BIT0
	通信电源系统故障      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	通信模块负载电流超出预警值 
                      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	通信电源模块故障：    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	通信馈线跳闸故障：    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	1段母线输出电压过压  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	1段母线输出电压欠压  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	2段母线输出电压过压  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	2段母线输出电压欠压  1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8
	1段输入电压过压      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT9
	1段输入电压欠压      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT10
	2段输入电压过压      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT11
	2段输入电压欠压      1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT12~15
	未定义

	
	外挂单元通讯中断(总信号)
	2 Bytes
	BIT0
	通信电源模块通讯中断: 1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	通信电源特殊状态采样单元通讯中断：
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	通信电源状态采样单元通讯中断：
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	通信电源跳闸状态采样单元通讯中断：
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	通信电源数显表通讯中断：    
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	通信电源集中器通讯中断      
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	通信电源集中器(接通信模块)通讯中断      
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7~15
	未定义

	
	1段通信电源模块通讯中断
	2 Bytes
	BIT0
	1段1#通信电源模块通讯中断    
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~7
	1段2~8#通信电源模块通讯中断    
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	2段通信电源模块通讯中断
	2 Bytes
	BIT0
	2段1#通信电源模块通讯中断    
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~7
	2段2~8#通信电源模块通讯中断    
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	通信电源集中器通讯中断
	2 Bytes
	BIT0~1
	1~2#集中器通讯中断   1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	1段通信电源状态采样单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#状态采样单元       1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#状态采样单元    1--故障 0--正常

	
	1段通信电源状态采样单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~16
	17~32#状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	1段通信电源状态采样单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~16
	33~48#状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	1段通信电源状态采样单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~16
	未定义

	
	1段通信电源跳闸状态采样单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#跳闸状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#跳闸状态采样    1--故障 0--正常

	
	1段通信电源跳闸状态采样单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~16
	17~32#跳闸状态采样   1--故障 0--正常

	
	1段通信电源跳闸状态采样单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~16
	33~48#跳闸状态采样   1--故障 0--正常

	
	1段通信电源跳闸状态采样单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#跳闸状态采样   1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~16
	未定义

	
	1段通信电源特殊状态采样单元通讯中断
	2 Bytes
	BIT0~1
	1~2#状态采样单元     1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	通信电源数显表通讯中断
	2 Bytes
	BIT0
	1段母线输入电压表    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1
	1段母线输入电流表    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2
	1段母线输出电压表    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT3
	1段母线输出电流表    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT4
	2段母线输入电压表    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT5
	2段母线输入电流表    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT6
	2段母线输出电压表    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT7
	2段母线输出电流表    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	1段通信模块故障
	2 Bytes
	BIT0~7
	1段1~8#通信模块故障
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	2段通信模块故障
	2 Bytes
	BIT0~7
	2段1~8#通信模块故障
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	1段通信模块输出过压故障
	2 Bytes
	BIT0~7

	1段1~8#通信模块输出过压故障
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	2段通信模块输出过压故障
	2 Bytes
	BIT0~7

	2段1~8#通信模块输出过压故障
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	1段通信模块输出欠压故障
	2 Bytes
	BIT0~7

	1段1~8#通信模块输出欠压故障
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	2段通信模块输出欠压故障
	2 Bytes
	BIT0~7

	2段1~8#通信模块输出欠压故障
1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	1段通信电源1#馈线状态
	2 Bytes
	BIT0~12
	第1~13路馈线状态       1--合   0--分

	
	
	
	BIT13
	支路总跳闸            1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT14~15
	未定义

	
	1段通信电源2~50#馈线状态
	98 Bytes
	
	定义同1#馈线状态

	
	1段通信电源1#馈线跳闸状态
	2 Bytes
	BIT0~12
	第1~13路馈线跳闸    1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT13~15
	未定义

	
	1段通信电源2~50#馈线跳闸状态
	98 Bytes
	
	定义同1#馈线跳闸状态

	
	1段通信电源1#特殊状态采样单元信息
	2 Bytes
	BIT0~7
	1段1~8#通信电源模块输入开关位置：                 1--合  0--分

	
	
	
	BIT8~9
	未定义

	
	
	
	BIT10
	1段母线模块输入开关总跳闸
                 1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT11
	1段母线模块输出开关总跳闸
                 1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT12
	1段母线防雷器跳闸故障：    
1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT13~15
	未定义

	
	预留
	4 Bytes
	
	

	
	
	
	
	

	0x0800~
	通信电源遥信2
	248 Bytes
	
	

	
	1段通信模块开关状态
	2 Bytes
	BIT0~7
	1段1~8#通信模块开关状态
1--开机 0--关机

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	2段通信模块开关状态
	2 Bytes
	BIT0~7
	2段1~8#通信模块开关状态
1--开机 0--关机

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	2段通信电源状态采样单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#状态采样单元       1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#状态采样单元    1--故障 0--正常

	
	2段通信电源状态采样单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~16
	17~32#状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	2段通信电源状态采样单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~16
	33~48#状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	2段通信电源状态采样单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#状态采样单元   1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~16
	未定义

	
	2段通信电源跳闸状态采样单元通讯中断1
	2 Bytes
	BIT0
	1#跳闸状态采样单元    1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT1~15
	2~16#跳闸状态采样    1--故障 0--正常

	
	2段通信电源跳闸状态采样单元通讯中断2
	2 Bytes
	BIT0~16
	17~32#跳闸状态采样   1--故障 0--正常

	
	2段通信电源跳闸状态采样单元通讯中断3
	2 Bytes
	BIT0~16
	33~48#跳闸状态采样   1--故障 0--正常

	
	2段通信电源跳闸状态采样单元通讯中断4
	2 Bytes
	BIT0~1
	49~50#跳闸状态采样   1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~16
	未定义

	
	2段通信电源特殊状态采样单元通讯中断
	2 Bytes
	BIT0~1
	1~2#状态采样单元     1--故障 0--正常

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	2段通信电源1#馈线状态
	2 Bytes
	BIT0~12
	第1~13路馈线状态       1--合   0--分

	
	
	
	BIT13
	支路总跳闸            1--跳闸 0--正常

	
	
	
	BIT14~15
	未定义

	
	2段通信电源2~50#馈线状态
	98 Bytes
	
	定义同1#馈线状态

	
	2段通信电源1#馈线跳闸状态
	2 Bytes
	BIT0~12
	第1~13路馈线跳闸    1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT13~15
	未定义

	
	2段通信电源2~50#馈线跳闸状态
	98 Bytes
	
	定义同1#馈线跳闸状态

	
	2段通信电源1#特殊状态采样单元信息
	2 Bytes
	BIT0~7
	2段1~8#通信电源模块输入开关位置：                 1--合  0--分

	
	
	
	BIT8~9
	未定义

	
	
	
	BIT10
	2段母线模块输入开关总跳闸
                 1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT11
	2段母线模块输出开关总跳闸
                 1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT12
	2段母线防雷器跳闸故障：    
1--跳闸  0--正常

	
	
	
	BIT13~15
	未定义

	
	预留
	2 Bytes
	
	

	
	通信电源输出电流超预警值故障
	2 Bytes
	BIT0
	1段通信模块电流超出预警值
                   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT1
	2段通信模块电流超出预警值
                   1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT2~15
	未定义

	
	1段通信电源模块负载电流超预警值故障
	2 Bytes
	BIT0~7
	1段1~8#通信模块电流超出预警值  
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	2段通信电源模块负载电流超预警值故障
	2 Bytes
	BIT0~7
	2段1~8#通信模块电流超出预警值           
1--故障  0--正常

	
	
	
	BIT8~15
	未定义

	
	预留
	16 Bytes
	
	

	
	
	
	
	


[bookmark: _Toc61609646]5.6.3  通信遥控(可读写) 
通信电源子系统遥控数据区的首地址为0x2000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
通信电源子系统遥控数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	位号
	位定义

	0x0200~
	遥控信息
	8 Bytes
	
	

	
	1段1~8#通信电源模块开关机控制
	2 Bytes
	BIT0~1
	1段1#通信电源模块开关机控制

	
	
	
	
	BIT1
	BIT0
	组合定义

	
	
	
	
	0
	0
	无效动作

	
	
	
	
	0
	1
	关机

	
	
	
	
	1
	0
	开机

	
	
	
	
	1
	1
	无效动作

	
	
	
	BIT2~15
	1段2~8#通信电源模块开关机控制，定义同1段1#通信电源模块

	
	预留
	2 Bytes
	
	

	
	2段1~8#通信电源模块开关机控制
	2 Bytes
	BIT0~15
	2段1~8#通信电源模块开关机控制，定义同1段1#通信电源模块

	
	预留
	2 Bytes
	
	



[bookmark: _Toc61609647]5.6.4  通信参数(可读写，不对外)
通信电源子系统参数数据区的首地址为0x3000。实际信号的地址为首地址+偏移地址。
通信电源子系统参数数据区的具体分配如下表：
	偏移地址
	信号名称
	字节数
	单位
	备注

	   0x0200~
	通信设置
	86 Bytes
	
	

	
	1段母线通信电源模块个数
	2 Bytes
	个
	0～8

	
	2段母线通信电源模块个数
	2 Bytes
	个
	0～8

	
	通信电源集中器个数
	2 Bytes
	个
	有效范围: 0～2

	
	1段通信电源状态采样单元个数
	2 Bytes
	个
	0～50

	
	2段通信电源状态采样单元个数
	2 Bytes
	个
	0～50

	
	1段通信电源跳闸状态采样单元个数
	2 Bytes
	个
	0～50

	
	2段通信电源跳闸状态采样单元个数
	2 Bytes
	个
	0～50

	
	1段通信电源特殊状态采样单元个数
	2 Bytes
	个
	0～1

	
	2段通信电源特殊状态采样单元个数
	2 Bytes
	个
	0～1

	
	输入电压数显表个数
	2 Bytes
	个
	0～2

	
	输入电流数显表个数
	2 Bytes
	个
	0～2

	
	输出电压数显表个数
	2 Bytes
	个
	0～2

	
	输出电流数显表个数
	2 Bytes
	个
	0～2

	
	通信电源类型(厂家)
	2 Bytes
	--
	0: 奥能ATD  

	
	通信模块输出调压电压值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	通信模块输出限流电流值
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	通信模块输入过压告警值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	通信模块输入欠压告警值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	预留
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	预留
	2 Bytes
	0.1A
	

	
	通信模块输出过压告警值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	通信模块输出欠压告警值
	2 Bytes
	0.1V
	

	
	1段50组通信电源馈线每组路数
	100 Bytes
	
	每组路数的有效范围: 0～13。

	
	2段50组通信电源馈线每组路数
	100 Bytes
	
	每组路数的有效范围: 0～13。

	
	通信模块负载电流预警值
	2 Bytes
	0.1A
	额定电流的60%
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