     H2主板GPIO接口文件说明

一 输出GPIO控制

1 设备节点文件

H2主板有6个GPIO输出口，其设备节点文件分别为：

/sys/devices/platform/gpio_out/gpio_out1

/sys/devices/platform/gpio_out/gpio_out2

/sys/devices/platform/gpio_out/gpio_out3

/sys/devices/platform/gpio_out/gpio_out4

/sys/devices/platform/gpio_out/gpio_out5

/sys/devices/platform/gpio_out/gpio_out6

 2 与实际IO口对应

设备节点同实际IO口对应关系如下表：

	gpio_out1
	gpio_out2
	gpio_out3
	gpio_out4
	gpio_out5
	gpio_out6

	SPI2_REST
	SPI2_IRQ
	SPI2_RXD
	SPI2_TXD
	SPI2_CLK
	SPI2_CSn0


3 读写操作

gpio需输出高电平写入：1，需输出低电平写入：0。读设备节点如输出高电平为1，低电平为0。

4  adb测试方法

SPI2_REST设高： echo 1 > /sys/devices/platform/gpio_out/gpio_out1

SPI2_REST设低： echo 0 > /sys/devices/platform/gpio_out/gpio_out1

读 SPI2_REST电平值： cat /sys/devices/platform/gpio_out/gpio_out1
其他5个IO口方法类似，所有IO系统默认输出低电平。

二 输入GPIO读取

1  设备节点文件

H2主板有4个GPIO输入口，其设备节点文件分别为：

/sys/class/switch/gpio_in0/state

/sys/class/switch/gpio_in1/state
/sys/class/switch/gpio_in2/state 

/sys/class/switch/gpio_in3/state 

 2 与实际IO口对应

设备节点同实际IO口对应关系如下表：

	gpio_in0
	gpio_in1
	gpio_in2
	gpio_in3

	RST
	INT
	I2C4_SDA
	I2C4_SCL


 3 读写操作

读取值为0表示低点平，1表示高电平。内核驱动通过中断获得电平变化后，再通过switch模式上报，上层可通过switch对应Observable模式监控输入电平变化。

4  adb 测试方法

cat  /sys/class/switch/gpio_in0/state   读取RST的值

cat  /sys/class/switch/gpio_in1/state   读取INT的值

cat  /sys/class/switch/gpio_in2/state   读取I2C4_SDA的值

cat  /sys/class/switch/gpio_in3/state   读取I2C4_SCL的值
