

1、 排风机系统
[image: 手自一体]

需求：
1) 排风机系统的风机3的旋钮打到远程时，可进行远程在平台上手动控制启停，


功能
1） 控制电路的功能：
a.3设备分就地、远程两种状态，当旋钮切换到就地时，平台发控制指令失效；
b.当旋钮切换到远程时，可以通过平台控制设备的启停，
2） 3个设备的启停状态和开关切换状态通过 16路开关量采集模块DI状态来获取
3） 平台控制指令通过给PLC发控制指令来实现，接口如下
4） 3个设备的启停状态对应两个不同的图片展示，开启为明亮图片，停止为灰色图片
5） 接口：
DoPost Msg: sn=14010161&deviceId=32&deviceTypeId=2308&spec=1&deviceName=开关量-47&subSystemId=0&getTime=2021-11-06 09:47:02&deviceState=故障&D01=0&D02=0&D03=0&D04=0&D05=0&D06=0&D07=0&D08=0&D09=0&D10=0&D11=0&D12=0&D13=0&D14=0&D15=0&D16=0
1  16路开关量采集模块编号2308-1，对应测点：
	DI接口
	旋钮
	DI状态
	旋钮状态

	DI1
	10KVA排风机系统
	0
	远程

	
	
	1
	就地

	DI2
	35KVA排风机系统
	0
	远程

	
	
	1
	就地

	DI3
	预留
	0
	远程

	
	
	1
	就地


负载对应状态
	DI状态对应表

	DI接口
	负载
	DI数据
	负载状态

	DI9
	10KVA排风机系统
	0
	停止

	
	
	1
	启动

	DI10
	35KVA排风机系统
	0
	停止

	
	
	1
	启动

	DI11
	预留
	0
	停止

	
	
	1
	启动




2 PLC 编号4650-0，控制接口如下：

	功能
	参数
	描述

	HTTP方法
	POST
	

	URL
	http://HOSTIP/ action/doctrl
	HOSTIP为主机IP

	URL参数
	op=cmdid & 0xffff
	操作码
Cmdid: 
0—10KVA排风机
1—35KVA排风机
2—预留
3—10KVA电动百叶窗/通风机
4—35KVA电动百叶窗/通风机


	
	&value=((SID << 16) | (0 & 0xFFFF))
	SID为PLC配置的SID号。

	HTTP头部
	无
	

	HTTP内容
	无
	

	返回示例
	{
	"op": "ok"
 }
	








二、控制系统
[image: ]

1) 功能：通过控制PLC来实现对交流接触器设备的启停。
2) 界面上设备按钮开启则显示明亮且空开往上打，设备按钮关闭则显示灰色且空开往下打。
3) 可进行远程在平台上手动控制启停
4）接口：
DoPost Msg: sn=14010161&deviceId=32&deviceTypeId=2308&spec=1&deviceName=开关量-47&subSystemId=0&getTime=2021-11-06 09:47:02&deviceState=故障&D01=0&D02=0&D03=0&D04=0&D05=0&D06=0&D07=0&D08=0&D09=0&D10=0&D11=0&D12=0&D13=0&D14=0&D15=0&D16=0
负载对应状态
	DI状态对应表

	DI接口
	负载
	DI数据
	负载状态

	DI12
	10KVA电动百叶窗//通风机

	0
	停止

	
	
	1
	启动

	DI13
	35KVA电动百叶窗/通风机
	0
	停止

	
	
	1
	启动

	DI14
	10KVA循环风机
	0
	停止

	
	
	1
	启动

	DI15
	35KVA循环风机
	0
	停止

	
	
	1
	启动

	DI16
	预留3
	0
	停止

	
	
	1
	启动




3 PLC 编号4650-0，控制接口如下：

	功能
	参数
	描述

	HTTP方法
	POST
	

	URL
	http://HOSTIP/ action/doctrl
	HOSTIP为主机IP

	URL参数
	op=cmdid & 0xffff
	操作码
Cmdid: 
3—10KVA电动百叶窗/通风机/通风机
4—35KVA电动百叶窗/通风机/通风机
5—10KVA循环风机
6—35KVA循环风机
7—预留3





	
	&value=((SID << 16) | (0 & 0xFFFF))
	SID为PLC配置的SID号。

	HTTP头部
	无
	

	HTTP内容
	无
	

	返回示例
	{
	"op": "ok"
 }
	















三、设备联动功能
3.1温度联动空调
温湿传感器编号=1280-1，温度测点：Tem
空调控制器编号：4944-0
1）联动功能描述：
联动功能描述
①空调三级页面，设备控制模块，增加自动控制按钮，如图一所示，
②选择自动控制开启时，手动控制失效，设备只可按照联动控制逻辑执行设备控制。
③当选择自动控制关闭时，手动控制生效，可以手动点击页面控制选项控制设备。
④指定温湿度传感器与指定空调联动
⑤温度超过设定的阀值时，空调制冷启动，空调启动制冷温度设定由客户自己设置。
⑥温度低于设定的阀值时，空调制热启动，空调启动制热温度设定由客户自己设置。
温度在正常阈值范围内，空调关机
⑦回差值：±3℃
⑧回差值例子：比如设定联动范围是15-25℃，当室内温度超过25℃时，空调制冷开启，温度低于22（25-3）℃，制冷关闭；
当室内温度低于15℃，制热开启，超过18（15+3）℃，制热关闭。
（图一）
[image: ]
（图二）

[image: 1650785694(1)]空调通过平台发送给主机指令进行控制，接口如下，
开关机
	功能
	参数
	描述

	HTTP方法
	POST
	HOSTIP为主机IP

	URL
	http://HOSTIP/action/doctrl
	

	URL参数
	op=  (cmdid& 0xffff)
	cmdid为控制指令，3：制冷开机，4：制热开机，5：关机


	
	value = (sid << 16) | (ival & 0xFFFF)
	sid为控制器在主机的SID号。
ival固定为0.


	HTTP头部
	无
	

	HTTP内容
	无
	

	返回示例
	{
     "op": "ok"
 }
	



设置  制冷温度 
	功能
	参数
	描述

	HTTP方法
	POST
	HOSTIP为主机IP

	URL
	http://HOSTIP/action/doctrl
	

	URL参数
	op= (cmdid<<24)|(func << 16) | (reg & 0xffff);
	
[31:24]cmdid=4,[23:16]func=6，[15:0]reg=(0xBC+(valdat-18))
Valdat 温度设定值：18-27℃


	
	Value = (sid << 16) | (ival & 0xFFFF);
	sid为控制器在主机的SID号。
ival固定值0x01，


	HTTP头部
	无
	

	HTTP内容
	无
	

	返回示例
	{
     "op": "ok"
 }
	




设置  制热温度 
	功能
	参数
	描述

	HTTP方法
	POST
	HOSTIP为主机IP

	URL
	http://HOSTIP/action/doctrl
	

	URL参数
	op= (cmdid<<24)|(func << 16) | (reg & 0xffff);
	
[31:24]cmdid=5,[23:16]func=6，[15:0]reg=(0xC6+(valdat-18))
Valdat 温度设定值：18-27℃


	
	Value = (sid << 16) | (ival & 0xFFFF);
	sid为控制器在主机的SID号。
ival固定值0x01，


	HTTP头部
	无
	

	HTTP内容
	无
	

	返回示例
	{
     "op": "ok"
 }
	





3.2湿度联动控制除湿机

温湿传感器编号：1280-1，湿度测点：Hum
除湿机编号：4985-0
1）除湿机三级页面需要增加设备控制模块，
2）联动功能描述
①除湿机三级页面，设备控制模块，增加自动控制按钮，如图三所示，
②选择自动控制开启时，手动控制失效，设备只可按照联动控制逻辑执行设备控制。
③当选择自动控制关闭时，手动控制生效，可以手动点击页面控制选项控制设备。
④指定温湿度传感器与指定除湿机联动，除湿机联动优先级最高

⑤温湿度传感器湿度超过设定的阀值时，除湿机启动，除湿机启动湿度设定由客户自己根据现场情况在系统的联动功能中的新增设备进行设置。如图二
⑥温湿度传感器湿度低于设定的阀值时，除湿机关闭
（图三）
[image: ]


⑦设备控制界面，湿度设定范围在10%—90%之间
⑧回差值±10%
⑨回差值举例：除湿机联动设定的阈值为70%，当湿度超过70%，除湿机开启，当低于60%（70%-10%），除湿机关闭。
[bookmark: _GoBack]3）除湿机接口定义
Type  4985

开关机

	功能
	参数
	描述

	HTTP方法
	POST
	HOSTIP为主机IP

	URL
	http://HOSTIP/action/doctrl
	

	URL参数
	op=  (cmdid& 0xffff)
	cmdid为控制指令，0：关机，1：开机，


	
	value = (sid << 16) | (ival & 0xFFFF)
	sid为控制器在主机的SID号。
ival固定为0.


	HTTP头部
	无
	

	HTTP内容
	无
	

	返回示例
	{
     "op": "ok"
 }
	




设置  湿度
	功能
	参数
	描述

	HTTP方法
	POST
	HOSTIP为主机IP

	URL
	http://HOSTIP/action/doctrl
	

	URL参数
	op= （ifunc<<16）| (ireg & 0xffff)
	[32:16]功能码ifunc=0x06，[15:0]寄存器地址ireg=0xOE

	
	Value = (sid << 16) | (ival & 0xFFFF);
	sid为控制器在主机的SID号。
func=0x06时，ival为相应设置值，设定值为实际数据。
湿度范围5~90.


	HTTP头部
	无
	

	HTTP内容
	无
	

	返回示例
	{
     "op": "ok"
 }
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