恒湿机通信协议

通信方式：RS485   ModBus RTU
波特率：9600bqs
起始位：1bit
数据位：8bit
奇偶校验：None
停止位：1bit

--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
读取设备状态帧格式
	设备地址
	功能码
	寄存器地址
	寄存器数量
	CRC16

	1个字节
	1个字节
	2个字节
	2个字节
	2个字节

	01——200
	0x04
	0x00  0x01
	0x00  0x07
	CRC高位   CRC低位


设备返回码
	设备地址
	功能码
	寄存器数量
	数据
	CRC16

	01——200
	0x04
	0x0E
	14个字节
	CRC高位   CRC低位


数据解析：
01—开/关机状态（0000机组关闭 00FF机组启动）
02—设定湿度（整数位 小数位）
03—环境湿度（整数位 小数位 故障FFFF）
04—环境温度（整数位 小数位 故障FFFF）
05—运行模式（0000恒湿模式 0001通风模式）
06—系统故障（0000系统正常 FFFF系统出现故障）
07—预留





--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
读取设备地址帧格式
	设备地址
	功能码
	寄存器地址
	寄存器数量
	CRC16

	1个字节
	1个字节
	2个字节
	2个字节
	2个字节

	00
	0x25
	0x00  0x01
	0x00  0x01
	CRC高位   CRC低位


设备返回码
	设备地址
	功能码
	寄存器数量
	数据
	CRC16

	00
	0x25
	0x02
	0x00  1~200
	CRC高位   CRC低位








--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
控制命令帧格式
	设备地址
	功能码
	寄存器地址
	寄存器值
	CRC16

	1个字节
	1个字节
	2个字节
	2个字节
	2个字节

	01——200
	0x06
	0x00  0x01—0xFF
	XX  XX
	CRC高位   CRC低位


设备返回码
原命令返回

控制命令解析
	寄存器地址
	寄存器值（高位在前低位在后）

	0x00 0x01
	0xFF 0x00机组启动0x00 0x00机组关闭

	0x00 0x03
	设定湿度  整数位（1——99） 00

	0x00 0x05
	0x00   修改地址（1——200）

	其余地址值
	预留



--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------


























CRC16校验 C语言程序代码
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
uncharCRC_data[40];   		//需要CRC校验的数据组可根据数据量随意改变（最大255个数据）
unchar  CRC_H;          		//CRC校验高位
unchar  CRC_L;          		//CRC校验低位
unchar	temp;				//N个需要校验的数据
unint	CRC_16;				//校验预设值
#define 	CRC_DXS		 0xa001
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
modbus_CRC16(temp);             	//CRC16校验计算子函数

void modbus_CRC16(unchar temp)
{
unchar  t_1;
unchart_2;
unchar  data;
CRC_16=0xffff;           		//预设值

for(t_1=0;_1t<temp;t_1++)
{
CRC_16^=CRC_data[t_1];
for(t_2=0;t_2<8;t_2++)
{
data=CRC_16&0x0001;
CRC_16>>=1;
if(data==1)
{
CRC_16^=CRC_DXS;
	}
}
}
CRC_H=CRC_16;            		//CRC校验高位
CRC_16>>=8;
CRC_L=CRC_16;            		//CRC校验低位
}




杭州科诚自动化仪器仪表厂
电话：0571-88803928
地址：杭州西湖科技园西园五路2号2幢2层
