
CHK(CHK-5A、CHK-5D、CHK-8D)型电池巡检仪与上位机的通信规约
                                      （恒力V5.2）

CHK型电池巡检仪配置RS-485通信接口。
1.通信方式
  a. 通信格式:  异步,一位起始码,八位数据位，一位停止位,无校验,半双工方式；
  b. 通信波特率：1200  2400  4800  9600可根据需要由键盘设定；
  c. 选址方式：由键盘设定，范围 0 ～ 255；
  d. 通信方式：主机与CHK型电池巡检仪采用一对一 (或一对多)主从查询方式。
2.通信规约如下所示（ 下述发送或接收报文中,代码各项均为一字节HEX码 ）:

2.1 报文格式
EB   90   EB   90   目的站号     源站号   报文长度(L)    报文长度(H)    命令码    (信息段)    代码和(L)   代码和(H)   90   EB 
报文格式说明：
  a. 报文长度： 从命令码(包括命令码)到代码和(包括2字节的代码和)所含的字节数
  b. 代码和(L)：信息段各字节数据和的低位
  c. 代码和(H)：信息段各字节数据和的高位
2.2 报文交换
2.2.1 上位机下发命令：
EB  90  EB  90   巡检仪机号   上位机号   03  00  C1  00  00  90  EB

2.2.2 CHK型巡检仪回复：
  EB    90    EB   90   上位机号    巡检仪机号    报文长度(L)      

报文长度(H)     C2   电池组电压(1)     电池组电压(2)     1#电池电压(1)     1#电池电压(2)    2#电池电压(1)   2#电池电压(2)    ...    n#电池电压(1)      n#电池电压(2)    代码和(L)   代码和(H)    90    EB 

    巡检仪机号： 即巡检仪的通信地址编号，在CHK型巡检仪上设定 。
电池的节数n: 根据实际的电池节数, 在CHK型巡检仪上设定 。

             对于CHK-5A型巡检仪（110V和220V系统通用），n=9至19
             对于CHK-5D型巡检仪（48V系统专用），n=4或24（固定,不需设定）
             对于CHK-8D型巡检仪，n=50至54（110V系统）或99至108（220V系统）

    各电压值由2个字节组成，电压(1)的高四位，表示阶码即十的次方，电压(1)的低四位与电压(2) 表示小数点后的尾数，为压缩BCD码。
    如： 电池组电压(1)  电池组电压(2)  分别为 32H、54H  则电池组电压为：
                0.254 * 103 = 254V 

    又如：电池组电压(1)  电池组电压(2)  分别为 25H、38H  则电池组电压为：
                0.538 * 102 = 53.8V 

    如:   1#电池电压(1)   1#电池电压(2)  分别为 12H、39H  则1#电池电压为：
             0.239 * 101  = 2.39V 
    又如: 1#电池电压(1)   1#电池电压(2)  分别为 21H、38H  则1#电池电压为：
             0.138 * 102  = 13.8V 

