海南1kw远程控制网络通信协议
海南1kw~1.2kw网络通信协议(模拟3kW):功放数量3~4个

数字1.7kW网络通信协议(模拟5kW):功放数量6个
通信协议说明：
该协议主要用于远程客户端与发射机主控制器之间的网络通信。适用于海南1kw发射机系统。
“远程控制软件”为客户端（查询方），“CCU单元”为服务器。
使用TCP/IP udp协议通信，服务器端口为4000（固定）。IP地址宜可变。
主要包括：整机数据、功放数据和激励器数据（暂不总结）。
一、整机数据
1. 查询整机状态
客户端发送字符串“a0”（注意大小写）。
服务器回送“a0”（0x6130）+ 整机数据结构 + 1字节帧尾。（85字节）
//整机接收数据结构（8*8 + 18*1 = 82字节）
//整机数据长度和开关量的实际意义以发射机为准
struct

{


double zjlhscgl;//整机滤后输出功率

double zjlhfsgl;//整机滤后反射功率

double zjlqscgl;//整机滤前输出功率

double zjlqfsgl;//整机滤前反射功率

double dbgl;//3db不平衡功率，不使用
    double jcgl1;//不平衡检测功率，不使用
    double jcgl;//不平衡监测功率，不使用
    double bphgl;//不平衡功率，不使用

BYTE jlq1;//激励器1正常，不使用

BYTE jlq2;//激励器2正常，不使用

BYTE gf[GFGS];//功放工作，不使用

BYTE lhsc;//整机滤后输出功率正常，1-正常，0-故障

BYTE lhfs;//整机滤后反射大，1-故障，0-正常

BYTE lqsc;//整机滤前输出功率正常，1-正常，0-故障

BYTE lqfs;//整机滤前反射大，1-故障，0-正常

BYTE txgz;//天线工作，1-工作，0-不工作

BYTE fzgz;//负载工作，1-工作，0-不工作

BYTE kgj;//开关机状态指示，1-开机，0-关机，其他-通信故障

BYTE wls;//外联锁，1-正常，0-故障

BYTE db;//3db不平衡大，不使用

BYTE jc1;//不平衡检测大，不使用

BYTE jc;//不平衡监测大，不使用

BYTE bph;//不平衡功率大，不使用
}
2. 开机命令
客户端发送“a1”
3. 关机命令
客户端发送“a2”
4. 恢复命令
客户端发送“a3”
5. 切换到天线命令
客户端发送“a4”
6. 切换到负载命令
客户端发送“a5”
7. 切换到激励器1命令
客户端发送“a6”
8.切换到激励器2命令
客户端发送“a7”
二、功放数据（这里使用的是第一类功放，4个功放）
1. 查询功放1数据
客户端发送“b1”（注意大小写）
服务器回传“b1”（0x6231）+ 功放数据结构 + 1字节帧尾。（141字节）
//第一类功放数据结构（16*8 + 10*1 =138字节）
//功放数据长度和开关量的实际意义以发射机为准
struct

{


double srgl;//输入功率

double scgv;//输出功率

double fsgl;//反射功率

double v25;//+25v监测

double v32;//+32v检测

double qjwd;//前级温度

double mjwd;//末级温度

double qjdl1;//前级电流1


double qjdl2;//前级电流2


double mjdl1;//末级电流1


double mjdl2;//末级电流2


double mjdl3;//末级电流3


double mjdl4;//末级电流4


double v12;//+12v监测

double vz5;//+5v监测

double vf5;//-5v监测

BYTE gjl;//过激励，1-正常，0-故障

BYTE fsd;//反射大，1-正常，0-故障

BYTE f3db;//-3db，1-正常，0-故障

BYTE mjgl;//末级过流，1-正常，0-故障

BYTE qjgl;//前级过流，1-正常，0-故障

BYTE dyfs;//电流封锁，1-故障，0-正常

BYTE gy;//过压，1-正常，0-故障

BYTE gr;//过热，1-正常，0-故障

BYTE gfgz;//功放工作，1-故障，0-正常

BYTE mjgz;//末级电流故障，不使用
}

以此类推，查询功放2，则发送“b2”
