
第一部分：监控中心到ET2017控制器主机通信协议

控制器提供串行异步半双工RS485 通讯接口，采用MODBUS-RTU协议，各种数据信息均可在通讯线路上传送。在一条线路上可以同时连接多个网络控制器，每个网络控制器均可设定其通讯地址（Address No.），通讯连接应使用带有铜网的屏蔽双绞线，线径不小于0.5mm2。布线时应使通讯线远离强电电缆或其他强电场环境，推荐采用T型网络的连接方式，不建议采用星形或其他的连接方式。

MODBUS_RTU通讯协议：MODBUS 协议在一根通讯线上采用主从应答方式的通讯连接方式。首先，主计算机的信号寻址到一台唯一地址的终端设备（从机），然后，终端设备发出的应答信号以相反的方向传输给主机，即在一根单独的通讯线上信号沿着相反的两个方向传输所有的通讯数据流（半双工的工作模式）。MODBUS协议只允许在主机（PC，PLC 等）和终端设备之间通讯，而不允许独立的终端设备之间的数据交换，这样各终端设备不会在它们初始化时占据通讯线路，而仅限于响应到达本机的查询信号。

主机查询：查询消息帧包括设备地址码、功能代码、数据信息码、校验码。地址码表明要选中的从机设备；功能代码告之被选中的从设备要执行何种功能，例如功能代码03 或04是要求从设备读寄存器并返回它们的内容；数据段包含了从设备要执行功能的其它附加信息，如在读命令中，数据段的附加信息有从何寄存器开始读及要读的寄存器数量；校验码用来检验一帧信息的正确性，为从设备提供了一种验证消息内容是否正确的方法，它采用CRC16 的校准规则。

从机响应：如果从设备产生一正常的回应，在回应消息中有从机地址码、功能代码、数据信息码和CRC16校验码。数据信息码则包括了从设备收集的数据：如寄存器值或状态。如果有错误发生，我们约定是从机不进行响应或返回两个FF。
传输方式是指一个数据帧内一系列独立的数据结构以及用于传输数据的有限规则，下面定义了与MODBUS 协议–RTU方式相兼容的传输方式。每个字节的位：1 个起始位、8 个数据位、（无奇偶校验位、）1 个停止位。
数据帧的结构,即：报文格式
	地址码
	功能码
	数据码
	校验码

	1 个BYTE
	1个BYTE
	N个BYTE
	2个BYTE


数据格式：

RTU 模式中每个字节的格式：
编码系统：8 位二进制，十六进制0-9，A-F

数据位：  1起始位，8位数据， 低位先送，无奇偶校验位，停止位1 位
错误校验区：循环冗余校验(CRC)，校验多项式为0xA001，两位校验码字节低位在前，高位在后。
功能码：
	代码
	意 义
	行  为

	03
	读参数数据寄存器
	获得一个或多个参数寄存器的当前值

	06
	写参数寄存器
	设定值到相关的寄存器中


1：读参数寄存器(主机)
	地址
	命令
	参数起始寄存器高位
	参数起始寄存器低位
	参数寄存
器数高位
	参数寄存
器数低位
	校验
低位
	校验
高位

	01
	03
	00
	00
	00
	03
	05
	CB


响应数据帧(从机)，dcTemp=00FAH(25.0),jfTemp=0131H(30.5),jfHum=0041H(65)
	地址
	命令
	数据

长度
	数据1 2 3 4 5 6
	校验
低位
	校验高位

	01
	03
	06
	00H FAH 01H 31H 00H 41H
	69
	62


2：写参数寄存器(主机)，向控制器下达数据或命令。
	地址
	命  令
	参数起始

号高位
	参数起始

号低位
	写参数

数高位
	写参数

数低位
	校验
低位
	校验
高位

	01
	06
	00
	00
	00
	02
	--
	--


响应数据帧(从机)，正确
	地址
	命令
	数据长度
	数  据
	校验低位
	校验高位

	01
	06
	02
	00H00H
	BC
	C0


响应数据帧(从机)，错误
	地址
	命令
	数据长度
	数  据
	校验低位
	校验高位

	01
	06
	02
	FFHFFH
	BD
	70


第二部分 控制器参数说明

	地址
	参数名称
	读/

写
	字节

数
	注        释

	0x0000
	inTemp (内温度测量)
	R
	2
	除以10为实际温度。

	0x0001
	inVpTemp(内盘管温度测量)
	R
	2
	

	0x0002
	exVpTemp（外盘管温度测量） 
	R
	2
	

	0x0003
	compFr(压缩机转速)
	R
	2
	

	0x0004
	inFr(内风机转速)
	R
	2
	

	0x0005
	outFr(外风机转速)
	R
	2
	

	0x0006
	tempAL（温度告警字）
	R
	2
	

	0x0007
	sysAL（系统告警字）
	R
	2
	

	0x0008
	compI（压缩机电流值）
	R
	2
	

	0x0009
	compV（压缩机电压值）
	R
	2
	

	0x000A
	Swork（工作状态）
	R
	2
	０—待机；１—运行。

	0x000B
	Srun（运行状态）
	R
	2
	０—无输出；１—制冷；２—制热。

	
	
	
	
	

	0x0010
	Bwork（启动／停止 设备工作）
	W
	2
	１—启动；０—停止。

	0x0020
	colTa（制冷设定温度）
	R/W
	2
	读除以10为实际温度，

写应乘以10为下达温度。

	0x0021
	colTb（制冷控制回差）
	R/W
	2
	

	0x0022
	hotTa（制热设定温度）
	R/W
	2
	

	0x0023
	hotTb（制热控制回差）
	R/W
	2
	

	0x0024
	ZFanTa（直通风设定温度）
	R/W
	2
	

	0x0025
	TPH（温度告警上限）
	R/W
	2
	

	0x0026
	TPL（温度告警下限）
	R/W
	2
	

	0x0027
	pqTd（排氢时间间隔）
	R/W
	2
	

	0x0028
	pqTi（排氢时长）
	R/W
	2
	

	0x0029
	compOH（压缩机转速限速）
	R/W
	2
	

	0x002a
	inFanOH（内风扇限速）
	R/W
	2
	

	0x002b
	exFanOH（外风扇限速）
	R/W
	2
	

	0x002c
	faualtEN(故障不停机允许)
	R/W
	2
	0-禁止；1-允许

	0x002d
	hotDef（加热允许）
	R/W
	2
	0-禁止；1-允许

	0x002e
	ADR（本机地址）
	R/W
	2
	0~255

	0x002f
	BAUD（波特率）
	R/W
	2
	0-2400；1-4800；2-9600；3-19200


