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1.概述：

该模式的车位锁，在兼容遥控模式的前提下，增加了3V的TTL电平的串口控制功能。用户可以通过串口来对进行车位锁的控制，以实现其他模式的通讯方式的车位锁控制。
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链接说明：模块的TX连接上车位锁控制板上的TX引脚，模块的RX连接上车位锁控制板上的RX引脚，模块的GND连接上车位锁控制板上的GND引脚。（注意：左下图中的RX和TX标注并非车位锁端的TX和RX，而是外接模块的TX和RX；+3V是模块供电脚，最大输出电流为20ma；请勿使用5V的输入以及超出模块最大供电范围的外接模块，因错误操作造成的损失本公司概不负责）
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2.指令格式：

指令数据长度为：6字节，格式如下（比特率9600，校验位：无）：

	属性
	识别头
	保留位
	数据类型位
	数据参数
	保留位
	识别尾

	原始数据
	0X5A
	0X00
	0X00
	0X00
	0XFF
	0X57

	长度（字节）
	1
	1
	1
	1
	1
	1


动作控制：

	
	类型参数
	功能描述
	数据参数
	

	网→车
	0X01
	控制车位锁的升降
	0X01
	车位锁上升

	
	
	
	0X02
	车位锁下降

	车→网
	0X10
	车位锁升降反馈
	0X01
	接收到上升指令，开始上升

	
	
	
	0X02
	接收到下降指令，开始下降

	
	
	
	0X11
	车位锁上升完成

	
	
	
	0X22
	车位锁下降完成


车位锁上升，即发送：


16进制的5A 00 01 01 00 57

车位锁反馈：




16进制的5A 00 10 01 00 57

上升成功后反馈：



16进制的5A 00 10 11 00 57

3. 车位锁状态查询：
摇臂状态查询：

	
	类型参数
	功能描述
	数据参数
	

	网→车
	0X02
	查询车位锁
	0X01
	车位锁状态查询

	车→网
	0X20
	车位锁状态反馈
	0X00
	车位锁处于下降状态

	
	
	
	0X01
	车位锁处于上升状态

	
	
	
	0X06
	车位锁处于运动状态

	
	
	
	0X08
	车位锁处于初始状态（上电后未运动）


车位锁电量状态查询：

	
	类型参数
	功能描述
	数据参数
	

	网→车
	0X03
	查询车位锁电量
	0X01
	车位锁状态查询

	车→网
	0X30
	车位锁电量反馈
	0X??
	??为车位锁的电量，十六进制数转换为十进制数后可以看成大致的电量百分比。实际电量计算公式为：

电量=(??+300)/1024*3/(51/261)

满电一般为6.2V低于5.2V认为是低电


4.车位锁非法操作上报

	车→网
	0X发
	车位锁非发操作上报
	0Xf1
	车位锁处于上升状态，被压下

	
	
	
	0Xf2
	车位锁处于上升状态，被前推

	
	
	
	0Xf3
	车位锁处于下降状态，被抬起


5.“485车位锁”兼容说明：

“485车位锁”即在“TTL车位锁”的模式下增加了“TTL-485双向转换模块”（如下图）。在协议和控制上完全兼容“TTL车位锁公共协议”。

“485模式”的车位锁相较于“TTL模式”的车位锁，可传输距离更远。如需采用一对多模式，需在车位锁中增加地址码，可定制开发。（一般红黄线时，红A黄B，蓝棕线时，蓝A棕B）
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6.备注:

该产品为定制样品，主要用于通讯协议和动作控制的测试等，防水保修等流程不参照实际出厂产品标准。如需室外使用或需进行测试等其他需求，请定制时单独说明。为了方便客户调试，该版本未开启休眠功能，待机电流大约为4ma左右，1:20休眠模式下待机电流可做到600ua左右（休眠模式下需端口上拉唤醒），具体实现可定制开发。

使用如中遇到问题可致电：黄工 13828854187

