
▲一、 物理接口：

串行通信采用RS485。

传输方式为半双工异步方式，起始位1位，数据位8位，停止位1位，无校验。

数据传输速率默认9600bps（可修改）。使用MODBUS通信协议中的RTU模式。

地址出厂默认为0x01、波特率默认9600bps。

▲二、读所有数据命令举例：

COMMAND(下传命令)：

0x01 0x03 0x00 0x56 0x00 0x01 0x64 0x1A

RETURN(返回信息)：

0x01         0x03      0x02       0x24    0xF6    0x23    0x02
从设备地址  功能码   寄存器个数  A/D-H    A/D-L   CRC-L   CRC-H
说明：A/D-H=0x24，A/D-L=0xF6合成为十六进制=0x24F6返回数据计算：IZ=I/1000;I代表返回的数据值；如返回数据为0x24F6=9462(十进制)，则实际电流IZ=9462/1000=9.462mA（此为漏电流传感器计算，不同机型具体以输入输出对照表为准）。

▲三、修改地址命令举例：（地址由原来的01变为02）

COMMAND(下传命令)：

0x01 0x10 0x00 0x57 0x00 0x01 0x02 0x00 0x02  0x2A  0x76
ADD1                                    ADD2  CRC-L CRC-H

RETURN(返回信息)：

0x02 0x10 0x00 0x57 0x00 0x01 0xB0 0x2A

说明：以上命令ADD1为原来传感器的编号，ADD2是新改的传感器支路编号。

当地址为ADD1=0xFA时是广播命令,则不管RS485总线上的漏电流传感器地址是多少，本命令一律将地址改为ADD2；出厂默认地址0x01。

▲四、修改波特率命令举例：（将波特率改为4800bps）

COMMAND(下传命令)：

0x01   0x10 0x00 0x20 0x00 0x01 0x02 0x00       0x05           0x61   0x33

从设备地址                                   写入波特率代码    CRC-L  CRC-H

说明：波特率代码设置：03—1200bps  04—2400bps  05—4800bps  06--9600bps  07—19200bps；修改波特率时，可能返回不规则代码，不用在意，按修改后对应的波特率通信即可；出厂默认波特率9600bps。

  传感器可通过RS485/RS232转换器与电脑连接，用串口调试助手与其通信，检测传感器是否正常。
▲五、传感器与计算机连接示意图（以温度传感器为例）：
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备注：传感器采用MODBUS通讯协议中的RTU模式，RTU帧格式如下：

                                     RTU 帧

    使用RTU 模式，消息发送至少要以3.5 个字符时间的停顿间隔开始。在网络波特率下多样的字符时间，这是最容易实现的(如下图的T1-T2-T3-T4 所示)。传输的第一个域是设备地址。可以使用的传输字符是十六进制的0...9,A...F。网络设备不断侦测网络总线，包括停顿间隔时间内。当第一个域（地址域）接收到，每个设备都进行解码以判断是否发往自己的。

在最后一个传输字符之后，一个至少3.5 个字符时间的停顿标定了消息的结束。一个新的消

息可在此停顿后开始。

    整个消息帧必须作为一连续的流转输。如果在帧完成之前有超过1.5 个字符时间的停顿

时间，接收设备将刷新不完整的消息并假定下一字节是一个新消息的地址域。同样地，如果

一个新消息在小于3.5 个字符时间内接着前个消息开始，接收的设备将认为它是前一消息的

延续。这将导致一个错误，因为在最后的CRC 域的值不可能是正确的。一典型的消息帧如下

所示：

	起始位
	设备地址
	功能代码
	数据
	CRC
	校验结束符

	T1-T2-T3-T4
	8Bit
	8Bit
	n 个8Bit
	16Bit
	T1-T2-T3-T4



